Resmi Gazete Tarihi: 30.11.2000 Resmi Gazete Sayisi: 24246

MOTORLU ARACLARIN DIS GURULTU EMISYONLARI VE EGZOZ SiSTEMLERI iLE ILGILi TiP ONAYI
YONETMELIGi
(70/157/AT)

BIRINCI BOLUM
Amac, Kapsam, Hukuki Dayanak ve Tanimlar

Amag

Madde 1- Bu Yo6netmeligin amaci; 2918 sayili Karayollar1 Trafik Kanunu hiikiimleri uyarinca araglarin yapim
ve kullanim bakimindan karayolu yapisina ve trafik giivenligine uyma zorunlulugunu yerine getirmek iizere, dis giiriiltii
emisyonu ve egzoz sistemlerine iliskin, araclara AT Ara¢ Tip Onay1 Belgesi ve egzoz sistemlerine ayri1 teknik {inite olarak
AT Tip Onay1 Belgesi verilmesi ile ilgili hitkiimleri ve bunlarin uygulanmasina ait usul ve esaslar1 belirlemektir.

Kapsam

Madde 2 — Bu Yonetmelik, M.A.R.T.O.Y. kapsaminda yer alan motorlu araglara dig giiriiltii emisyonlar1 ve
egzoz sistemleri bakimindan AT Ara¢ Tip Onay1 Belgesi ve bu araclarin egzoz sistemine ayri teknik iinite olarak AT Tip
Onay1 Belgesi verilmesi ile ilgili hiikiimleri kapsar.

Hukuki Dayanak

Madde 3 - Bu Yonetmelik Karayollart Trafik Kanununun degisik 29 uncu maddesine dayanilarak
hazirlanmistir.

Tanimlar

Madde 4 — Bu Yonetmelikte gegen ;

a) Bakanhk: Sanayi ve Ticaret Bakanligini,

b) MARTOY:: (Degisik: RG 14/7/2004 - 25522) Avrupa Toplulugunun 70/156/AT Motorlu Araglar ve
Romorklart Tip Onayr Yonetmeliginin Resmi Gazete’de yayimlanan sekliyle son seviyesini,

¢) A.LT.M. Yonetmeligi : 3/2/1993 tarihli ve 21485 miikerrer sayili Resmi Gazete’de yayimlanan Araglarin
Imal, Tadil ve Montaj1 Hakkinda Y&netmeligi,

d) R-51: Motorlu araglarin giiriiltii emisyonu onayi ile ilgili 9/3/2000 tarihli ve 23988 sayili Resmi Gazete’de
yayimlanan Birlesmig Milletler/Avrupa Ekonomik Komisyonunun (BM/AEK) Teknik Diizenlemesini (Regiilasyon),

e) Ilgili Yonetmelik : M.A.R.T.O.Y. kapsanundaki araglarin aksam, sistem ve ayri teknik iinitelerinin imalatina
ve belgelendirilmesine iliskin yonetmelikleri,

f) Arac : Raylar lizerinde calisan araglar, tarim ve orman traktorleri ve biitiin hareketli makineler hari¢ olmak
iizere, en az dort tekerlegi bulunan, azami tasarim hizi 25 km/saat’i asan, karayolunda kullanilmasi amaglanan,
tamamlanmis veya tamamlanmamig M.A.R.T.O.Y. kapsamindaki motorlu araglari,

g) Ayrn Teknik Unite: ilgili yonetmeliklerin hiikiimlerine tabi olan ve ilgili yonetmelikte agikca belirtilmesi
sartiyla sadece bir veya daha fazla tanimlanmis arag tipi ile ilgili olarak ayri tip onayi alabilen, egzoz sistemi gibi aracin bir
pargasi olarak hazirlanan iiniteyi,

h) Tip Onay1 Belgesi : Araclarin dis giiriiltii emisyonlarinin ve egzoz sistemlerinin Ek I ve Ek II’de belirtilen
sartlara uygunlugunun belgelenmesi iglemini,

i) Onay Kurulusu : Teknik Hizmetler Kurulusunu gérevlendiren, Tip Onay Belgelerini veren, gerektiginde
geri alan, diger onay kuruluslariyla muhatap olan ve bunlarla temaslar1 yiiriiten, imalat¢inin iiretim uygunluk
diizenlemelerine uyup uymadigini belirlemekten sorumlu kurulus olan Bakanligi,

j) Teknik Hizmetler Kurulusu: Onay Kurulusu tarafindan deneyleri veya kontrolleri yapmak iizere
gorevlendirilen kurum veya kurulusu,

k) Imalater : Tip onay1 islemlerinden ve imalatin uygunlugunun saglanmasindan, Onay Kurulusuna ve Teknik
Hizmetler Kurulusuna kars1 sorumlu olan, araglarin ticari isim, marka veya lisansinin sahibi kisi veya kurulusu,

) AT : Avrupa Toplulugunu,

m) Tanitim Dosyasi : Bagvuru sahibi tarafindan Teknik Hizmetler Kurulusuna veya Onay Kurulusuna tanitim
bildirimi geregince verilen bilgi, ¢izim, fotograf ve bunun gibi belgeleri iceren dosyayi,

n) Tamtim Paketi : Tanitim dosyasina Teknik Hizmetler Kurulusunun veya Onay Kurulusunun gérevlerini
yerine getirmeleri siirecinde eklemis olduklar1 deney raporlar1 ve diger belgeleri,

0) Tanmitim Paketi Fihristi : Tanitim Paketi i¢cinde bulunan belgelerin uygun bir sekilde numaralandirilarak
veya biitlin sayfalarin tanimlanabilmesine imkan verecek sekilde isaretlenerek bir liste halinde yazilmasini,

p) e isareti : Motorlu araglarin ve egzoz sistemlerinin bu Yo6netmelik hiikiimlerine gore uygun olarak
iretildigini gdsteren isareti,

r) E fsareti : Motorlu araglarin, giiriilti emisyonunun onay1 ile ilgili R-51 sayil BM/AEK Teknik



Diizenlemesine gore uygun olarak iiretildigini gdsteren isareti,

ifade eder.

IKINCI BOLUM
Uygulama Usul ve Esaslar
Tip Onay1 Belgesi Basvurular

Madde 5- Tip Onay1 Belgesi bagvurular1 agagida belirtilmistir.

a) Motorlu araglarin dis giiriiltii emisyonu ve egzoz sistemlerine iliskin Tip Onay1 Belgesi bagvurulari, tanitim
paketi fihristine uygun olarak diizenlenmis tanitim dosyasi ile birlikte Ek I’de belirtildigi sekilde imalatg1 tarafindan Onay
Kuruluguna yapilir. Tanitim paketi bagvurudan itibaren onayin verildigi veya reddedildigi tarihe kadar Onay Kurulusunun
incelemesine agiktir.

b) Tip Onay Belgesi bagvurular1 ancak bir onay kurulusuna yapilabilir. Bagvuru sahibi, bagka bir tilkenin onay
kurulusuna bagvuruda bulunmadigini bir yazi ile Onay Kurulusuna bildirir.

€) Onaylanacak her tip i¢in ayr1 bir bagvuru yapilir.

Tip Onay Islemleri

Madde 6- Tip Onayi islemlerine iligkin hususlar asagida belirtilmistir.

a) Onay Kurulusu, Ek I’de belirtilen sartlar1 yerine getiren araca 6rnegi Ek I/B’de bulunan AT Arag¢ Tip Onay1
Belgesini ve AT Arag¢ Tip Onay1 Numarasin verir.

b) Onay Kurulusu, ayr teknik iinite olarak Ek II’de belirtilen sartlar1 yerine getiren egzoz sistemine 6rnegi Ek
1I/B’de bulunan AT Tip Onayr Belgesini ve AT Tip Onay Numarasini ve 6rnegi Ek II/C’de yer alan AT Tip Onay1
Isaretini verir.

Yetkili Kuruluslar

Madde 7- Bu Yonetmeligin uygulanmasinda, Onay Kurulusu olarak Bakanlik sorumludur. Teknik Hizmetler
Kurulusu olarak Istanbul Teknik Universitesi (ITU) ve Tiirk Standartlar1 Enstitiisii (TSE) yetkilendirilmistir. Ayrica EN
45000 serisi veya esdeger ulusal veya uluslararasi standartlari haiz, deney ve analizleri yapabilecek laboratuari ve/veya
teknik imkanlart bulunan kurum ve kuruluslar, yapilacak protokolle belirlenecek sartlar ¢ergevesinde gérevlendirilebilir.

Esdeger Belgeler

Madde 8- Bu Yonetmelik kapsaminda yer alan motorlu araglarin giiriilti emisyonu onayi ile ilgili 02
seviyesindeki R-51 sayili teknik diizenlemeye gore verilen belgeler ve “E” isareti, bu Yo6netmeligin 1999/101/AT
seviyesine esdeger olarak kabul edilir.

Tedbirler

Madde 9- Tedbirlere iliskin hususlar asagida belirtilmistir.

a) Onay Kurulusu; izin verilebilir ses seviyesi ve egzoz sistemini gerekce gostererek, Ek I’in sartlarimi saglayan
motorlu arag tipine AT Ara¢ Tip Onay1 Belgesini veya Ulusal Tip Onay1 Belgesini veya Ek II’nin sartlarini saglayan
egzoz sistemi tipine veya ayri teknik {inite olarak diisiiniilen bir sistemin aksamma AT Tip Onay1 Belgesini vermeyi
reddedemez,

b) Onay Kurulusu, Ek I’in sartlarim karsilayan araglarin izin verilebilir ses seviyesi ve egzoz sisteminden
dolayt, satigini, tescilini, hizmete girmesini veya kullanimini reddedemez veya yasaklayamaz.

¢) Onay Kurulusu, AT Tip Onay1 Belgesine sahip, ayri teknik iinite olarak diigiiniilen egzoz sisteminin veya
buna ait herhangi bir aksamin pazarlanmasini yasaklayamaz.

d) Bu Yonetmeligin Ek I’inin madde 5.2.2.1. ve madde 5.2.2.5’te belirtilen sartlari hari¢ olmak iizere, eklerinin
diger sartlarini teknik ilerlemelere uyarlamak icin gerekli degisiklikler, M.A.R.TO.Y un 15 inci maddesinde belirtilen
isleme uygun olarak yapilir.

Bildirim

Madde 10- Bildirime iliskin esaslar asagida belirtilmistir.

a) Motorlu araglarin dig giiriiltii emisyonu ve egzoz sistemlerine iliskin; 73/350/EEC, 77/212/EEC, 81/334/EEC,
84/372/EEC, 84/424/EEC, 87/354/EEC, 89/491/EEC, 92/97/EEC, 96/20/EC, 1999/101/EC sayili direktiflerle degisik
70/157/EEC sayili AT direktifine gore hazirlanan bu Yonetmeligin uygulamaya konuldugu, AT iiyesi iilkelerin onay
kuruluslaria, Glimriik Birligi Ortaklik Komitesine ve AT Komisyonuna bildirilir.

b) Gorevlendirilen teknik hizmetler kuruluglari AT {iyesi iilkelerin onay kuruluglarina, Giimriik Birligi Ortaklik
Komitesine ve AT Komisyonuna bildirilir.

Muafiyetler
Madde 11- Muafiyetlere ait esaslar asagida belirtilmistir.



a) Teknolojik olarak gelistirilmis motorlu araglarin dig giiriiltii emisyonu ve egzoz sistemlerine iligkin Tip Onay1
Belgesi talep edilmesi halinde, AT komisyonuna ve diger iilkelerin onay kuruluglarina bilgi verilerek, Ulusal Tip Onay
Belgesi verilebilir.
b) Bu Yonetmeligin uygulama tarihinden 6nce trafige ¢ikmig araglar, bu Yonetmelik hiikiimlerine tabi degildir.
Yonetmeliklerin Uygulama Alanlar
Madde 12- M.A.R.T.O.Y. kapsamindaki motorlu araglarin dig giiriiltli emisyonu ve egzoz sistemlerine iligkin
onaylar1 bu Yonetmelik kapsamina gére, diger araclarin onaylar ise A.I.T.M. Yonetmeligi hiikiimlerine gore yapilir.
UCUNCU BOLUM
Gegici ve Son Hiikiimler
EK MADDE 1 - (Ek:RG-24/08/2006-26269)
Bu Yonetmelikte olabilecek herhangi bir anlagsmazlik durumunda, bu Yonetmeligin esas alindigi Avrupa
Birliginin 70/157/EEC direktifi ve degisikliklerindeki metinler gegerlidir.

Gecici Madde 1- M.A.R.T.O.Y. kapsamindaki motorlu araglar igin AT Ara¢ Tip Onay1 Belgesi alacak
imalatgilar ile Ulusal Tip Onayr Belgesi alacak M1 sinifi arag imalatgilari, 1/1/2001 tarihinden itibaren bu Yonetmelik
kapsaminda 1999/101/EEC ile degisik bu Yonetmelige gore AT Arag¢ Tip Onayr Belgesi almak zorundadir. Ulusal Tip
Onay1 Belgesi alacak diger sinif araglar i¢in bu zorunluluk aranmaz.

Gegici Madde 2- 1/1/2001°den 6nce Ulusal Tip Onay1 Belgesi almis M1 sinift motorlu araglar igin imalatcilar,
1/7/2001 tarihine kadar bu Yonetmelik kapsaminda, 1999/101/AT ile degisik bu Yonetmelige gore AT Arag¢ Tip Onay1
Belgesi almak zorundadirlar. Aksi takdirde araglarin Ulusal Tip Onay1 Belgeleri iptal edilir.
Gegici Madde 3- (Degisik:RG-24/08/2006-26269)

Yeni Ulusal Tip Onay1 Belgesi alacak olan M2, M3, N1, N2, N3 kategorisi araglar 1/1/2008, Ulusal Tip Onay1 Belgesi almis
olan bu kategorilerdeki araglar ise 1/1/2009 tarihine kadar bu Yonetmeligin 84/424/AT sayili seviyesinde veya BM/ AEK 51.01 sayili
Teknik Diizenlemesinde belirtilen usul ve esaslara gore yapilacak oOlgiimlerde asagidaki ¢izelgede gosterilen azami dig giirtilti
seviyelerini saglamak zorundadir. Bu sartlar1 saglayan araglara ulusal tip onay1 belgesi verilir. Yurt i¢i veya yurt digindaki Teknik

Servislerden alinmis raporlar kabul edilir.

Motorlu Arag Tipi Azami D1s Gilriiltii Seviyeleri
dB(A)

M2/N1 AYA(*) <2 ton 78+1(**)

M2/N1 2ton <AYA <3,5 ton 79+1(**)

M2/M3 Motor giicti < 150 KW 80

M2/ M3 Motor giicii > 150 KW 83

N2/N3 Motor giicii <75 KW 81

N2/N3 75 KW< Motor giicli <150 KW 83

N2/N3 Motor giicii > 150 KW 84

(*) AYA: Azami Yikli Agirhik

(**) Sikistirma ateglemeli ve direk enjeksiyonlu motorlarda 1 dB(A) eklenecektir.

Yiiriirliik
Madde 13- Bu Yonetmelik yayim tarihinde yiiriirliige girer.
Yiiriitme
Madde 14- Bu Yonetmelik hiikiimlerini Sanayi ve Ticaret Bakani yiiriitiir.
EkI
BiR MOTORLU ARAC TiPiNiN SES SEVIYESIi iLGIiLi OLARAK AT TiP ONAYI

1- TARIFLER
1 amaglar1 agisindan asagidaki tarifler gegerlidir.

1.1 - Arac Tipi
ar bakimindan temelde farklilik géstermeyen araglardir.

1.1.1 - Karoserinin (6zellikle motor bélmesi ve motorun ses yalitiminda) kullanilan malzeme ve sekli;

1.1.2 - Aracin uzunlugu ve genisligi;



1.1.3 - Motor tipi (bujili veya sikigtirma ateslemeli, iki veya dort zamanli, kargilikli (diiz) veya doner pistonlu, silindir adedi
ve kapasitesi, karbiirator veya enjeksiyon (yakit piiskiirtme) sistemlerinin adedi ve tipi, valflerin (supaplar) diizeni, beyan
edilen azami giicli ve buna karsilik gelen motor devri (devirleri);

1.1.4 - Aktarma organi (transmisyon) sistemi, deneyin yapildig: vites ve ilgili toplam vites tahvil oran(lar)1 (son vites disli
oran(lar)1),

1.1.5 - Egzoz sistemlerinin adedi, tipi ve diizeni;
1.1.6 - Emme sistemlerinin adedsi, tipi ve diizeni;

1.1.7 - Bu Ekin madde 1.1.2 ve madde 1.1.4. hilkiimlerine ragmen, ayni tip motora ve/veya farkli toplam vites tahvil
oranina haiz, M; ve N; @ sinifindakiler hari¢ araglar, ayni1 tip arag sayilabilir.

Ancak, yukaridaki farkliliklar farkli bir deney yontemi gerektiriyorsa, bu farkliliklar, bir tip degisikligi olarak
diisiiniilecektir.

1.2 - Egzoz ve Emme Sistemleri

temleri
n ortaya ¢ikardigi giiriiltiiyii azaltmak igin gerekli olan tiim par¢a donanimidir.

1.2.2 - Emme sistemleri
Ara¢ motorunun emis yaparken olusan giiriiltiiyili azaltmak i¢in gerekli olan tiim par¢a donanimudir.

1.2.3 - Bu Yonetmeligin amaglar1 bakimindan, manifoldlar bu sistemlere dahil degildir.

1.3 - Egzoz veya Emme Sistemlerinin Farklh Tipleri
farkliliklarla karakterize edilen sistemlerdir:

1.3.1 - Aksamlarinin farkli ticari markalar1 veya ticari adlarinin oldugu sistemler,

1.3.2 - Bir aksamin malzemelerinin 6zelliklerinin farkli oldugu sistemler veya aksamlarin farkli sekil ve biiyiikliikte oldugu
sistemler. Kaplama islemindeki bir degisiklik (galvanizleme, aliiminyum kaplama ve benzeri) olmasi farkli bir tip olarak
kabul edilmez.

1.3.3 - En az bir aksamin ¢aligsma ilkelerinin farkli oldugu sistemler;

1.3.4 - Aksamlarin farkli bir sekilde birlestirildigi sistemler.

1.4 - Bir Egzoz veya Emme Sisteminin Aksam

Bir araya gelerek egzoz sistemini (6rnegin egzoz borulari, susturucu) veya emme sistemini (drnegin hava filtresi) olusturan
ayrt aksamlarin her biridir.

@ M.A.R.T.0.Y.’un EkII’sinde verilen tanima uygun olarak

1.5 — Toplam Vites Tahvil Orani (Son Disli Orani)
erleklerinin her bir doniisiine karsilik gelen motorun donme sayisidir.

2 - AT TiP ONAYI BASVURUSU

2.1 - Ses seviyesi bakimindan bir motorlu arag tipinin M.A.R.T.O.Y.’un 5 inci maddesi hiikiimleri uyarinca AT tip onay1
basvurusu, ara¢ imalatgisi tarafindan yapilmalidir.

2.2 - Tanitim Belgesinin bir 6rnegi Ek I/A’da verilmistir.



2.3 - Talep edilen tip onay1 bakimindan tipi temsil eden bir arag, imalatgisi tarafindan deneylerden sorumlu teknik servise
sunulmalidir.

2.3.1 - Bu Ekin Madde 1.1.7’sinde s6z konusu tipi temsil eden bir tek arag, imalatgisi ile koordineli olarak ¢alisir durumda,
en diisiik kiitleli ve en kisa boylu olan ve bu Ekin madde 5.2.2.4.3.3.1.2.”de belirtilen 6zelliklere uyacak sekilde, onay

deneylerini yapan teknik servis tarafindan segilecektir.

2.4 - Teknik servisin talep etmesi halinde, egzoz sisteminin bir numunesi ve tip onay1 talep edilen araca takilan motorla
ayn1 kapasitede ve beyan edilen azami giigte bir motor da teslim edilmelidir.

3 - ISARETLEMELER

3.1 - Takma donanimi (montaj tertibati) ve borular hari¢ olmak iizere, egzoz ve emme sisteminin aksamlari agsagida
belirtilenleri tagimalidir:

3.1.1 - Sistemlerin veya bunlarin aksamlarinin imalatgisinin ticari markasi veya adi;

3.1.2 - Imalat¢imn ticari tanimi.

3.2 - Bu isaretlemeler, sistem araca takildiginda dahi, agik¢a okunabilir ve silinmez olmalidir.
4 - AT TIiP ONAYININ VERILMESI

4.1 - Tlgili sartlar saglanmis ise, M.A.R.T.0.Y.’un 6 nc1 maddesi uyarinca AT tip onay1 verilir.
4.2 - AT Tip Onayi Belgesi 6rnegi Ek 1/B’de verilmistir.

4.3 - M.A.R.T.O.Y.”un Ek VII’sine uygun olarak bir onay numarasi tipi onaylanan araca verilmelidir. Ayni iiye iilke, aym
numaray1 baska bir araca vermemelidir.

5- OZELLIKLER
5.1 - Genel Ozellikler

5.1.1 - Arag; motoru ve egzoz ve emme sistemleri normal sartlarda ve maruz kalabilecekleri titresimlere ragmen, bu
Yonetmeligin sartlarint karsilayacak sekilde tasarimlanmali, imal edilmeli ve monte edilmelidir.

5.1.2 - Sistemler; aracin kullanim sartlarin1 géz 6niinde bulundurarak, maruz kalabilecekleri korozyona kars1 yeterli
dayanma gosterecek sekilde tasarimlanmali, imal edilmeli ve monte edilmelidir.

5.2 - Ses Seviyesine Iliskin Ozellikler
5.2.1 - Ol¢iim Yéntemi

5.2.1.1 - AT tip onay1 i¢in sunulan arag tipi tarafindan yayilan ses, hareketli araglarda bu Ekin madde 5.2.2.4’de ve duran
araglarda bu Ekin madde 5.2.3.4’te belirtilen yontemlerin her ikisi ile de sirayla 6lgiilmelidir @

@ Duran arag deneyi, hizmetteki araglarin muayenesi ig¢in bu yontemi kullanan makamlara bir referans degeri saglamak
iizere yapilmaktadir.

Izin verilebilir azami kiitlesi 2800 kg.’1 asan araglar, karsilik gelen fren donanimi aracin bir pargasi ise, bu Ekin madde
5.4.’e uygun olarak ara¢ durur haldeyken sikistirilmis hava giiriiltiisii ilave 6l¢limiine tabi tutulmalidir.

5.2.1.2 - Bu EKin madde 5.2.1.1.’de belirtildigi sekilde Olgiilen degerler, deney raporuna ve Ek I/B’de gosterilen 6rnege
karsilik gelen belgeye kaydedilmelidir. Deney pisti (ylizeyin tipi), hava sicakligi, riizgar (yonii ve hizi) ve ortam giiriiltiisti
gibi ortam sartlarinin ayrintilar1 da deney raporuna kaydedilmelidir.



5.2.2 - Hareketli Araclarm Ses Seviyesi

5.2.2.1 - Simirlama Degerleri
Bu Ekin madde 5.2.2.2.°den madde 5.2.2.5’ine (dahil) kadar olanlara goére Olciilen ses seviyesi asagidaki sinirlari
agmamalidir:

dB(A) olarak
Arag¢ Simifi ifade edilen
degerler
(desibel (A))

Yolcu tasima maksatli ve siiriicti koltugu dahil dokuzdan fazla koltugu bulunmayan
ATACIAT....veeiieeieee e 74

Yolcu tasima maksatli, siiriicli koltugu dahil dokuzdan fazla koltugu bulunan ve

izin verilen azami kiitlesi 3.5 tondan fazla olan araglar:

Motor giicii 150 kW’dan az olanlar..............cccoeveeeveeieicrncrenieienenee, 78
Motor giicii 150 kW’dan az olmayanlar..........c.cccooeveviiinenniennen, 80

Yolcu tagima maksatli, siiricii koltugu dahil dokuzdan fazla koltugu bulunan
araglar; yiik tasima maksatli araglar:

Izin verilebilir azami kiitlesi 2 tonu gegmeyenler .............................. 76
Izin  verilebilir azami kiitlesi 2 tonu gecen fakat 3.5 tonu
(ST 1115) £ 11 L) OSSR 77

Yiik tagima maksatli ve izin verilen azami kiitlesi 3.5 tondan fazla olan araglar:

Motor giicli 75 kW’dan az olanlar............cocceeveiinieienieieccieees 77
Motor giicii 75 kW’dan fazla fakat 150 kW’dan az olanlar............... 78
Motor giicii 150 kW’dan az olmayanlar.............cccccoeevevvinrrecrecrennnnnnnns 80

Bu Ekin madde 5.2.2.1.1. ve madde 5.2.2.1.3’te siniflar1 belirtilen araglar i¢in, bunlar dogrudan yakit pliskiirtmeli dizel
motorlu iseler, sinir degerleri 1 dB(A) artirilir,

Yol disinda (arazi) kullanim igin tasarimlanmis, izin verilebilir azami kiitlesi 2 (iki) tondan fazla olan araglar i¢in, motor
giicleri 150 kW’dan az ise sinir degerler 1 dB(A), 150 kW’a esit veya daha biiyiikse 2 dB(A) artirtlir.

Bu Ekin madde 5.2.2.1.1. sinifindaki araglar igin, dortten fazla ileri vitesli, elle kullanilan vites kutusu (sanzuman)
bulunan ve 140 kW/t’u asan azami motor giiciine sahip motoru olan ve izin verilebilir azami gili¢/azami kiitle oran1 75
kW/t’u gegen araglarda, aracin arkasi i¢iincii vitese BB’ (Sekil 1) hattin1 gectiginde hizi 61 km/sa’ten biiyiikse, sinir
degerleri 1 dB(A) artirtlir.

5.2.2.2 — Olcme Aletleri

5.2.2.2.1 - Akustik 6l¢iimler

Ses seviyesini Olgmede kullanilan alet, Uluslararasi Elektroteknik Komisyonu (IEC) Yaym: 179 “Hassas ses seviyesi
dlgerleri” 2 nci baskisinda belirtilen tipte bir hassas ses seviye 6lceri olmalidir. Olgiimler, o yayinda belirtilmis olan ses
seviye Olgerinin “cabuk” tepki ve “A” agirlik egrisini kullanarak yapilmalidir.

Her o6lciim setinin baglangicinda ve sonunda, ses seviyesi Olgeri imalat¢inin talimatlarina gore, uygun bir ses kaynagi
(6rnegin bir pistonfon) vasitasiyla kalibre edilmelidir. Kalibrasyon esnasinda kaydedilen ses seviye Olgeri hatalar1 1 dB’yi
gecerse, deney gecersiz sayilmalidir.

5.2.2.2.2 - Hiz 6lgtimleri
le, motor devri ve arag hiz1 % 3 veya daha iyi bir dogrulukla belirlenmelidir.

5.2.2.3 - Ol¢iim Kosullar



5.2.2.3.1 - Deney Yeri
Deney yeri, biliyliik olgiide diiz deney pisti ile gevrili bir merkezi ivmelenme (hizlanma) boélimiinden olugmalidir.
Ivmelenme béliimii diiz olmali, pist yiizeyi kuru ve yuvarlanma giiriiltiisiinii diisiik tutacak sekilde olmalidir.

Deney pisti, ses kaynagi ile mikrofon arasindaki serbest ses alani sartlart 1 dB dahilinde kalacak sekilde olmalidir.
Ivmelenme béliimiiniin merkezinden 50 m’lik bir mesafe i¢inde ¢it, kayalik, kdprii veya bina gibi ses yansitan biiyiik
nesneler bulunmazsa, bu kosullar karsilanmis kabul edilebilir. Deney yerinin yiizeyi, Ek IV’ de belirtilen 6zelliklere
uymalidir.

Mikrofon ¢evresinde ses alanim etkileyebilecek hicbir engel bulunmamali ve ses kaynag: ile mikrofon arasinda hi¢ kimse
durmamalidir. Olgiimleri yapan gozlemci, aletin 6l¢iim okumalarini etkilemeyecek bir konumda durmalidir.

5.2.2.3.2 - Meteorolojik Kosullar
Olgiimler kotii hava kosullarinda yapilmamalidir. Sonuglarin riizgar esintilerinden etkilenmemesi saglanmalidir.

5.2.2.3.3 - Ortam Giiriiltiisii

Olgiimler igin, deneye tabi tutulacak ara¢ disinda kalan ses kaynaklarinin A-agirlikli ses seviyesi ve riizgar etkileri, aracin
yarattigi ses seviyesinden en az 10 dB(A) asagida olmalidir. Mikrofona, mikrofonun yonlendirme 6zellikleri ve hassasiyeti
tizerine etkilerini hesaba katmak sartiyla, uygun bir riizgar siperligi takilabilir.

5.2.2.3.4 - Aracin Durumu
Bu odlglimler i¢in, arag, M.A.R.T.0O.Y.”un Ek I madde 2.6’sinda tarif edildigi sekilde ¢alisir durumda olmali ve ayrilamayan
araglar hari¢ olmak {izere, romorksuz veya yari romorksuz olmalidir.

Deney i¢in kullanilan lastikler, ara¢ imalatcisi tarafindan secilir ve ticari uygulamalara uygun ve piyasada mevcut olmalidir.
Lastikler (25/4/2000 tarihli ve 24030 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan Motorlu Araglar ve Romorklarin Lastikleri ve Bu
Lastiklerin Takilmas1 ile Ilgili Tip Onay1 Yénetmeligin (92/23/AT)® Ek II madde 2.1.7°sine bakiniz) Ek I/B’nin
Ilavesinin madde 1.5’ine gore arag imalatcisi tarafindan arag igin gdsterilen lastik ebadi gdsterimlerinden birine karsilik
gelmeli ve M1 ve N1 sinifi araglarda asgari dis derinligine iliskin 89/459/AT sayili Yonetmeligin sartlarini kargilamali;
diger smiflardaki araglar iginse, asgari dis derinligi bu araglar 89/459/AT sayili Yonetmelik kapsamindaymis gibi
uygulanmalidir. Lastikler, aracin deney kiitlesi i¢in uygun basinca (basinglara) kadar sisirilmelidir.

Olgiimlerden dnce motor; sicaklik, ayarlar, yakat, bujiler, karbiirator (karbiiratorler) ve benzeri hususlarda normal ¢alisma
sartlarma getirilmelidir. Eger araca otomatik harekete gecen fan (fanlar) takili ise, 6lgiimler esnasinda bu sistemin etki
etmemesi saglanmalidir.
Ikiden fazla tekerlekten cekisli araclarda, sadece normal yol ¢ekisi uygulanmalidir.
5.2.2.4 - Olgiim Yoéntemi
5.2.2.4.1 - Olgiim Ozelligi ve Adedi
Arag, AA’ ve BB’ (Sekil 1) hatlarinin arasinda siiriilirken, A-agirlikli desibel (dB(A)) cinsinden ifade edilen azami ses
seviyesi Ol¢lilmelidir. Tepe degeri ile genel ses seviyesi arasinda anormal bir farklilik kaydedilirse, olgiim gecersiz
sayilacaktir.

ninda en az iki 6l¢iim yapilmalidir.
5.2.2.4.2 - Mikrofonun Konumlanmasi
Mikrofon, pistin CC’ (Sekil 1) referans hattindan 7.5 £ 0.2 m uzakliga ve yerden 1.2 + 0.1 m yiikseklige yerlestirilmelidir.
Mikrofonun azami hassasiyet ekseni yatay olmali ve aracin yoluna (CC’ hatt1) dik olmalidir.
(M) RG (OJL) No L 129, 14.5.1992, 5.95.
5.2.2.4.3 - Calistirma Sartlar1

el Sartlar



Tim 6l¢limler i¢in, arag, aracin boylamasina orta diizlemi CC’ hattina miimkiin oldugunca yakin olacak sekilde, ivmelenme
boliimii iizerinde diiz bir hat boyunca siiriilmelidir.

Arag, AA’ hattina bu Ekin madde 5.2.2.4.3.2 ve madde 5.2.2.4.3.3.’te belirtilen sabit baslangi¢ yol hizinda yaklagmalidir.
Aracm 6n ucu AA’ hattina ulastiginda, gaz pedalina miimkiin oldugunca hizli basilmali, aracin arka ucu BB’ hattina
ulasincaya kadar gaz pedalinin bu konumu muhafaza edilmeli; sonra gaz pedali miimkiin oldugunca ¢abuk sekilde serbest
birakilmalidir.

Romorklart ayrilamayan araglarin romorklari, BB’ hattinin gegilmesi bakimindan dikkate alinmamalidir.

lasma Hiz1
ki hizdan daha diisiik olanina karsilik gelecek sabit bir hizla AA” hattina yaklagmalidir:
50 km/saat,
M, sinifi araglarda ve motor giicii 225 kW’den biiyiik olmayan diger sinif araglarda, motorun azami anma giicline ulastig1
devrin, S, dortte {igline esit motor devrine karsilik gelen hiz,
225 kW’den biiyiik motor giicline haiz olan M; simifina ait olmayan araclarda, motorun azami anma giiciine ulastigi
devrin, S, yarisina esit motor devrine karsilik gelen hiz,

Bununla birlikte, ikiden fazla ayr1 vites oran1 bulunan otomatik vitesli araglarda ise, deney esnasinda birinci vitese bir inig
olursa, imalatg1 asagidaki deney islemlerinden birini secebilir:

Arag hizi, V, boyle bir vites diislisiinii 6nlemek i¢in azami 60 km/saat’e yiikseltilir, veya

Hiz, V, 50 km/saat’te kalir ve motorun yakit beslemesi tam yiik i¢in gerekli yakit beslemenin % 95°1 ile sinirlanir. Bu sart
asagidakilere uyuldugunda saglanmis sayilir;
- Kivileim ateslemeli motorda, gaz kelebegi agiklik agist % 90 oldugunda

ve

- Sikistirma ateslemeli motorda, enjeksiyon pompasinin merkez disli milinin hareketi, toplam hareket mesafesinin % 90’1
ile sinirlandiginda.

Aragta manuel hiz artiricist (override) olmayan bir otomatik vites kutusu takili ise, arag; 30, 40 ve 50 km/saat veya
digerlerinden diisiik ise azami yol hizinin dortte tigiine karsilik gelen farkli yaklagim hizlarinda deneye tabi tutulmalidir.
Deney sonucu, en yiiksek ses seviyesine yol agan hizda ele edilen degerdir.

5.2.2.4.3.3 - Vites oranlari se¢imi (vites kutusu takili araclarda)
lle kumanda edilen, otomatik olmayan vites kutusu.

5.2.2.4.3.3.1.1 - Dért ileri vitesten daha fazlasina haiz olmayan, manuel olarak kullanilan vites kutusu ile donatilmis M; ve
N; smift araglar ikinci viteste deneye tabi tutulmalidir.

Bu siniflarda, dortten fazla ileri vitese haiz vites kutusu ile donatilmig araglar ise sirasiyla ikinci ve t¢ilincii viteste deneye
tabi tutulmalidir. Sadece normal yol kullanimi i¢in disiiniilen toplam vites tahvil oranlar1 dikkate alinmalidir. Bu iki sartin
her biri i¢in 6lgiilen ses seviyelerinin aritmetik ortalamasi hesaplanmalidir.

Ikinci vitesteki deney esnasinda motor devri; motorun azami anma giiciinii veren S motor devrini gegerse, deney, S motor
devrini asmayacak degere ulasana kadar % 5°lik adimlarla hiz azaltilarak yaklagma hizi ve/veya yaklasmadaki motor
devriyle deney tekrar edilmelidir.

Motor devri “S”, rolanti devrine karsilik gelen yaklagsma motor devrinde ulasilirsa, deney yalniz Gi¢lincii viteste yapilmali
ve ilgili sonuglar degerlendirilmelidir

Ancak, dortten fazla ileri vitese sahip olan, 140 kW’den daha fazla azami gili¢ veren ve izin verilebilir azami-gii¢c/azami-
kiitle oran1 75 kW/t’u asan M; sinifi araclar, tigiincii viteste aracin arkasinin BB’ hattin1 gecme hiz1 61 km/saat’ten biiyiik
olmak sartiyla, yalniz {igiincii viteste deneye tabi tutulmalidir.

5.2.2.4.3.3.1.2 - Toplam ileri vites oran1 x (yardimci vites kutusu veya cok katlr siiriis dingili vasitasiyla elde edilen oranlar
dahil) olan, M; ve N; simiflart disinda kalan araglar, x/n’e P® esit veya daha yiiksek oranlar sirasiyla kullanilarak deneye
tabi tutulmalidir.



Deney sonucu, en yiiksek ses seviyesini veren orandan elde edilen deger olacaktir.

BB’ hattin1 gegerken, motorun dlgiilen azami devrine ulagtigt motor devri S’e karsilik gelen X vitesinde x/n’den olan vites
degistirmelere son verilmelidir.

Farkli toplam vites tahvil orani olan araglarda (farkli sayida vitesi igeren), deney aracinin tipi temsili asagidaki sekilde
belirlenir:

En yiiksek ses seviyesi x/n ve X oranli arasinda elde edilirse, segilen aracin, o tipi temsil ettigi kabul edilir.

En yiiksek ses seviyesi x/n oraninda elde edilirse, secilen ara¢ sadece x/n’den daha diisiik toplam vites tahvil oranina
sahip olan araglarin tipini temsil ettigi kabul edilir.

En yiiksek ses seviyesi X oraninda elde edilirse, arag sadece X’de toplam vites tahvil orani, daha yiiksek olan araglarin
tipini temsil ettigi kabul edilir.

Ancak, basvuranin talebi dogrultusunda, deneyler 6ngoriillenden daha fazla oranlara  genisletilirse ve en yiiksek ses
seviyesi denenen ekstrem oranlar arasinda elde edilirse, o arag, tipi temsil ettigi kabul edilir.

5.2.2.4.3.3.2 - Manuel hiz artiricist takili otomatik vites kutusu
Deney, normal siiriis i¢in imalat¢1 tarafindan tavsiye edilen segici “normal” siiriis konumda iken yapilir. Harici vites
distiriicii (6r. Kickdown) devre dist birakilmalidir .

5.2.2.5 - Sonuclarmm Yorumlanmasi

5.2.2.5.1 - Olgme aletlerinde hatalar1 hesaba katmak icin, her dlciimden elde edilen sonug, 6l¢ii okumasindan 1 dB(A)
diigiilmek suretiyle belirlenir.

5.2.2.5.2 - Aracin ayni tarafinda ard arda iki 6l¢lim arasindaki fark 2 dB(A)’y1 agsmazsa, 6l¢iimler gegerli sayilir.

5.2.2.5.3 - Olgiilen en yiiksek ses seviyesi deney sonucunu olusturmalidir. Sonug, deneye tabi tutulan ara¢ sinifi i¢in izin
verilebilir azami ses seviyesini 1 dB(A) kadar asarsa, karsilik gelen mikrofon konumunda iki 6lgme daha yapilmalidir.
Boylelikle, mikrofon konumunda elde edilen dort 6l¢timiin {igii belirtilen sinirlar i¢inde kalmalidir.

5.2.3 - Duran Aracin Ses Seviyesi

5.2.3.1 - Arag civarindaki ses seviyesi

Kullanimdaki araglarin miiteakip kontroliinii kolaylastirmak igin, ses seviyesi, agagidaki sartlara uygun olarak egzoz sistemi
¢ikigina yakin dlgiilmeli ve 6lgiim sonuglart Ek I/B’de belirtilen belgenin verilmesi maksadiyla hazirlanan deney raporuna
girilmelidir.

5.2.3.2 - Olgme Aletleri

5.2.3.2.1 - Akustik Ol¢iimler
Ekin madde 5.2.2.2.1°de belirtilen bir hassas ses seviye 6l¢me cihazi kullanilmalidir.

5.2.3.2.2 - Motor Hizinin Olgiilmesi
Motor devri, % 3 veya daha iyi dogrulugu olan bir takometre (devir saati) vasitasiyla belirlenir. Takometre, araca takili olan
olmayabilir.

(UMD Burada: n=2, motor giicli 225 kW’tan biiyiik olmayan araglar igin;
n=3, motor giicii 225 kW’tan biiylik olan araglar i¢indir.

(Z)Eger x/n oran1 bir tam saytya karsilik gelmezse, en yakin daha biiyiik oran kullanilmalidir.

5.2.3.3 - Olgiim Sartlar

5.2.3.3.1 - Deney yeri (Sekil 2)
Onemli akustik parazite maruz olmayan herhangi bir saha, deney yeri olarak kullamlabilir. Beton, asfalt veya diger sert



yiizeyli ve Ust seviyede yansiticiligt olan diiz ylizeyler o6zellikle uygundur; sikistirilmig topraktan olusan yiizeyler
kullanilmamalidir.

Deney yeri, kenarlar1 aracin yanlarindan en az 3 m uzaklikta olan bir dikdoértgen seklinde olmalidir. Bu dikdortgen, 6rnegin
stirlici ve gozlemci haricinde bir diger sahis gibi. herhangi 6nemli engel igermemelidir, Arag, yukarida belirtilen
dikdortgenin iginde, mikrofon herhangi bir kaldirim tagindan en az 1 m uzakta olacak sekilde konumlandirilmalidir.

5.2.3.3.2 - Meteorolojik Kosullar
Olgiimler kotii hava kosullarinda yapilmamalidir. Sonuglarin riizgar esintilerinden etkilenmemesi saglanmalidir.

5.2.3.3.3 - Ortam Giirtiltiist

Cevre giiriiltiisii ve riizgar tarafindan 6lgme aleti lizerinde olusturulan okumalar, dl¢iilecek ses seviyesinin en az 10 dB(A)
altinda olmalidir. Mikrofonun hassasiyeti lizerindeki etkisini dikkate almak sartiyla, mikrofona uygun bir riizgar siperligi
takilabilir.

5.2.3.3.4 - Aracin Durumu
Olgmeler baslamadan 6nce, ara¢ motoru normal calisma sicakligina getirilmelidir. Araca, otomatik harekete gecen fan
(fanlar) takili ise, ses seviyesi dlgmeleri esnasinda bu sistemin etki etmemesi saglanmalidir.

Olgmeler esnasinda, vites kolu nétr pozisyonda olmalidr.
5.2.3.4 - Ol¢gme Yoéntemi

5.2.3.4.1 - Olgme Ozelligi ve Adedi
Bu Ekin madde 5.2.3.4.3.’te bahsedilen ¢alistirma siiresi boyunca, A-agirlikli desibel (dB(A)) cinsinden ifade edilen azami
ses seviyesi Ol¢lilmelidir.

Her 6l¢iim noktasinda en az ii¢ 6l¢me yapilmalidir.

5.2.3.4.2 - Mikrofonun Konumu ($ekil 2)

Mikrofon, egzoz c¢ikisi ile ayni seviyede veya deney pisti yiizeyinden 0.2 m yiikseklige yerlestirilmelidir.(Hangisi daha
yiiksekse). Mikrofon diyaframi, egzoz sistemi ¢ikisindan 0.5 m mesafede ve egzoza bakacak sekilde konumlandiriimalidir.
Mikrofonun azami hassasiyet ekseni, egzoz gazlarmin ¢iktig1 istikametin tanimladigi disey diizleme 45° + 10° ‘lik bir
agida, pist ylizeyine paralel olmalidir.

Mikrofon, aracin dis hatlari ile mikrofon arasinda miimkiin olan en biiylik mesafeyi saglayan bu diisey diizlemin kenarinda
konumlanmalidir.

Egzoz sisteminin, merkezleri birbirinden 0.3 m’den daha uzak olmayan ve ayni susturucuya bagli birkag¢ ¢ikist varsa,
mikrofon ara¢ dis hattina en yakin ¢ikisa veya pist ylizeyinden en yiiksekte olan ¢ikisa doniik olarak bakacak sekilde
konumlandirilmalidir. Diger tim durumlarda, her biri i¢in ayr1 6l¢iim yapilmali ve kaydedilen en yiiksek rakam, deney
degeri olarak alinmalidir.

Dikey egzoz ¢ikisl araglarda (6rnegin ticari araglar), mikrofon, egzoz ¢ikisi ile ayni seviyeye, yukariya doniik olacak
sekilde ve eckseni diisey olarak konumlanmalidir. Aracin egzoz ¢ikisina en yakin kismindan 0.5 m uzakliga
yerlestirilmelidir.

Aracin tasarimi; 6lgliimler yapilirken, aracin parcasi olan bazi engellerin (6rnegin stepne, yakit deposu, akii bolmesi) varlig
nedeniyle, mikrofonun Sekil 2°de belirtildigi sekilde yerlestirilmesine engel oluyorsa mikrofonun bulundugu konumu
acikca gosteren bir ¢izim yapilmalidir. Miimkiin oldugu kadar, mikrofon en yakin engelden 0.5 m’den daha uzak olmal1 ve
azami hassasiyet ekseni, yukarida belirtilen engeller tarafindan en az gizlenecek konumda egzoz ¢ikisina doniik olmalidir.

5.2.3.4.3 - Motoru Calistirmanin Sartlar1
Motor devri, motorun azami anma giiciine ulastig1 devrin (S) dortte iiciinde sabitlenmelidir.

Sabit motor devrine ulasildiginda, gaz kelebegi hizla rolanti konumuna getirilmelidir. Ses seviyesi, kisa siireli sabit motor
devrinde ve tam yavaglama periyodunun tamamindan olusan bir ¢alistirma siiresi esnasinda olgiilmeli, azami ses seviyesi
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okumasi deney sonucu olarak alinmalidir.
5.2.3.5 - Sonuclar (Deney Raporu)

5.2.3.5.1 — Ek I/B’de belirtilen belgenin verilmesi maksadiyla hazirlanan deney raporu, ilgili tiim verileri ve 6zellikle duran
aracin sesinin 6l¢iimiinde kullanilanlari belirtmelidir.

5.2.3.5.2 - En yakin desibele yuvarlatilan okumalar, 6lgme aletinden alinmalidir. Sadece, birbirini takip eden ii¢ 6lgmeden
elde edilen degerlerden, sadece birbirinden 2 dB(A)’dan daha fazla farklilik gdstermeyen degerler dikkate alinmalidir.

5.2.3.5.3 - Bu ii¢ degerin en yiiksegi deney sonucunu olusturmalidir.
5.3 - Elyafli Malzeme iceren Egzoz Sistemleri

5.3.1 - Bu Ekin madde 5.2.2.1’in koydugu simirlara uygun olmak iizere istenen verimlilige yol sartlarinda ulagmayi
saglayacak sekilde, tasarim ve imalat sathasinda uygun tedbirler alinmadikc¢a, susturucularin yapiminda elyafli malzeme
kullanilamaz. B&yle bir susturucu, egzoz gazlari elyafli malzeme ile temasta olmazsa veya bu Ekin madde 5.2.2 ve madde
5.2.3%lin sartlarina uygun olarak deney edilecek prototip aracin susturucusu, ses seviyesi dlgiimleri 6ncesinde yol kullanimi
icin normal duruma getirilirse, yol sartlarinda verimli olacagi kabul edilir. Bu, bu Ekin madde 5.3.1.1, madde 5.3.1.2 ve
madde 5.3.1.3’teki deneylerden birinin kullanilmasiyla veya susturucudan elyafli malzemenin ¢ikarilmasiyla yapilabilir.

5.3.1.1 - Yolda 10,000 km lik siirekli siiriis

5.3.1.1.1 - Bu siirlisiin yaklagik yarisi sehir igi siiriisii ve diger yarisi yiiksek hizda uzun mesafe siiriisiinden olugmalidir;
stirekli yol siirlisii, buna karsilik gelen deney pisti programu ile degistirilebilir.

5.3.1.1.2 - Iki hiz rejimi, ara sira bir birinin yerini alacak sekilde uygulanmalidir.

5.3.1.1.3 - Toplam deney programi, olabilecek soguma ve yogunlagmayi yaratabilmek igin, her biri en az liger saatten
olusan asgari 10 molayi igermelidir.

5.3.1.2 - Deney tezgahinda sartlandirma

5.3.1.2.1-Standart pargalar kullanarak ve ara¢ imalatgisinin talimatlarina uyarak, susturucu, bir dinamometreye baglanmis
olan motora takilmalidir.

5.3.1.2.2 - Deneyler alt1 saatlik periyotlarla ve olabilecek soguma ve yogunlagsma etkilerini yaratabilmek igin, her biri
arasinda en az 12 saatlik molalar olacak sekilde yiiriitiilmelidir.

ir alt1 saatlik periyot esnasinda, motor sirayla asagidaki sartlarda ¢aligtirtlmalidir:
Bes dakika stireyle rolantide;
Bir saat siireyle, azami anma devrinin (S) 3/4’tinde 1/4 yiik altinda;
Bir saat siireyle, azami anma devrinin (S) 3/4’tinde 1/2 yiik altinda;
On dakika siireyle, azami anma devrinin (S) 3/4’linde tam yiik altinda;
On bes dakika siireyle, azami anma devrinde (S) 1/2 yiik altinda;
Otuz dakika siireyle, azami anma devrinde (S) 1/4 yiik altinda;

6 siirecin toplam siiresi 3 saattir.

Her periyot, yukarida belirtilen 6 siirecin 2 setinden olusacaktir.

5.3.1.2.4 - Deneyler boyunca, susturucu, ara¢ civarinda pervane veya fan hava akimini simiile edecek herhangi bir suni
hava akimi ile sogutulmayacaktir. Yine de, imalat¢inin istegi dogrultusunda, ara¢ azami hizda giderken susturucu girisinde
kaydedilen sicakligi agmamasi icin susturucu sogutulabilir.

5.3.1.3 - Titresimle Sartlandirma

5.3.1.3.1 - Egzoz sistemi veya aksamlar bu Ekin madde 2.3’te belirtilen araca veya bu Ekin madde 2.4.’te belirtilen motora
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takilmalidir. Birinci durumda, ara¢ sasi dinamometresine baglanmalidir. kinci durumda ise, motor, bir dinamometreye
baglanmalidir.

Sekil 3’te ayrintili diyagrami gosterilen deney aygiti, egzoz sisteminin ¢ikisina takilmalidir. Esdeger sonuglar veren
herhangi bir aygit (aparat) da kabul edilebilir.

5.3.1.3.2 - Deney aygiti, egzoz gazi akisinin bir hizli valf tarafindan 2500 ¢evrim i¢in degisken olarak kesilip birakilacagi
sekilde ayarlanmalidir.

5.3.1.3.3 - Giris bileziginin (flans) ¢ikisinin en az 100 mm uzaginda 6lgiilen egzoz gazi geri basincinin 0.35 ile 0.40 bar’a
ulastigi zaman valf agilmalidir. Bu basing, valf agik konumdaki kararlt degerinden % 10°dan fazla degigsmedigi durumda,

valf kapanmalidir.

5.3.1.3.4 - Yukarida madde 5.3.1.3.3.’te belirtilen hiikiimlere gore gaz c¢ikisi siiresi igin zaman geciktirme anahtari
ayarlanmalidir.

5.3.1.3.5 - Motor devri, motorun azami giice ulastig1 devrin (S) % 75’1 olmalidir.

5.3.1.3.6 - Dinamometrenin gosterdigi gii¢, motor devrinin (S) % 75’inde 6l¢iilen tam gaz giiciiniin %50’si olmalidir.
5.3.1.3.7 - Deney esnasinda tiim tahliye delikleri kapatiimalidir.

Tiim deney, 48 saat i¢cinde tamamlanmalidir. Gerekirse, her saatten sonra bir soguma periyodu konulabilir.

5.3.2 - AT tip onaymna iliskin olarak M.A.R.T.OY.’un 13 {incii maddesi hiikiimleri uygulanacaksa, bu Ekin madde
5.3.1.2°de belirtilen deney yontemi kullanilmalidir.

5.4 - Sikistirtlmis Hava Giiriiltiisii

‘ontemi
Arag hareketsiz iken, mikrofon, Sekil 4’e gore 2 ve 6 numarali konumlarda 6l¢iim yapilmalidir. Basing regiilatoriiniin
tahliyesi sirasinda servis freni ve el (park) frenlerinin kullanilmasindan sonra, ve tahliye esnasindaki en yiiksek A-agirlikli
giiriiltii seviyeleri kaydedilir.

Basing regiilatoriiniin tahliyesi esnasindaki giiriiltii, motor rolanti hizinda iken Slgiiliir.

Tahliye giiriiltiisti, servis freni ve el freni uygulanirken kaydedilir; her 6l¢iimden 6nce, hava kompresorii linitesi izin
verilebilir en yiiksek ¢alistirma basincina getirilmeli ve sonra motor durdurulmalidir.

n Degerlendirilmesi
Tiim mikrofon konumlari icin iki 6l¢iim alimr. Olgme aleti hatalarim telafi etmek igin her dl¢iim okuma degeri 1 dB(A)
diistiriiliir ve diistrilmiis deger olgim sonucu olarak alinir. Ayni mikrofon konumundaki 6l¢limler arasindaki fark 2
dB(A)’y1 agsmazsa sonuglar gegerli sayilir.

Olgiilen en yiiksek deger deney sonucu olarak alinir. Sonug, ses seviyesi sinirm 1 dB(A) asarsa, karsilik gelen mikrofon
konumunda ilave iki 6l¢iim daha yapilmalidir. Boylelikle, belirtilen mikrofon konumunda elde edilen dort 6lgiimiin ¢t

belirtilen sinirlar i¢inde kalmalidir.

a Degeri
IB(A) smirin1 agmamalidir.

6 - TIPIN DEGISTIRILMESi VE ONAY DEGIiSIKLIKLERi

6.1 - Bu Yonetmelik uyarinca onaylanan tipin degistirilmesi halinde, M.A.R.T.O.Y.’un 7 nci maddesi hiikiimleri
uygulanmalidir.

7 - IMALATIN UYGUNLUGU
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7.1 - Imalatin uygunlugunu saglamak igin gerekli tedbirler, M.A.R.T.O.Y.’un 12 nci maddesinde belirtilen sartlara uygun
olarak almnmalidir.

7.2 - Ozel Hiikiimler
7.21-M.A.R.T.O.Y.’un Ek X madde 2.3.5’inde anilan deneyler, bu Yonetmeligin Ek III boliim (I)’de belirtilenlerdir.
7.2.2- M.A.R.T.O.Y.’un Ek X madde 2.4’te anilan denetleme sikligi normal olarak her iki yilda birdir.
bi Ozellikle Asagidaki Hususlar1 Yerine Getirmelidir
7.3.1 - Uriin kalitesinin kontrolii i¢in etkili islemlerin varolmasim saglamalidir,
7.3.2 - Her onaylanmis tipin uygunlugunu kontrol etmek i¢in gerekli kontrol donanimina ulasabilmelidir.

7.3.3 - Idari servisle uygun olarak belirlenecek bir periyot boyunca, deney sonug verilerinin kaydedilmis olmasm ve ekli
belgelerin mevcut olmasini saglamalidir.

7.3.4 - Endistriyel imalatta varyasyonlara imkan taniyacak sekilde iriin karakteristiklerinin istikrarini saglamak ve
denetlemek maksadiyla, her tip deneyin sonuglarini analiz etmelidir.

7.3.5 - Her {iriin tipi i¢in en az bu Ydnetmeligin Ek III boliim (I)’deki deneylerin yapilmasini saglamalidir,
7.3.6 - S6z konusu deney tipi ile uygunsuzluk gosteren herhangi bir numune se¢cimi veya deney pargalari, baska bir
numune se¢imine ve bagka bir deney yapilmasina imkan saglamalidir. S6z konusu imalata uygunlugun tekrar olusturulmasi

icin gerekli tim tedbirler alinmalidir.

7.4 - Tip onaym veren yetkili makam, herhangi bir zamanda, her imalat birimine uygulanabilir uygunluk kontrol
yontemini dogrulayabilir.

7.4.1 - Her denetlemede, deney kitaplar1 ve imalat inceleme kayitlar1 gelen denetleyiciye sunulmalidir.

7.4.2 - Denetleyici, imalatginin laboratuarinda deneye tabi tutulacak numuneleri rastgele alabilir. Numunelerin asgari sayisi,
imalat¢inin kendi dogrulama sonuglarina gore belirlenebilir.

7.4.3 - Kalite seviyesi yetersiz goriindiigiinde veya bu Ekin madde 7.4.2.°deki uygulamaya goére yapilan deneylerin
gegerliliginin dogrulanmas1 gerektigi goriiliirse, denetleyici tip onay deneylerini yapan teknik servise gondermek {izere

numuneler segmelidir.

7.4.4 - Yetkili merci, Ek I’de belirtilen herhangi bir deneyi yapabilir.

7.4.5 - Yetkili merciler tarafindan yapilan denetlemelerin normal siklig1, her iki yilda birdir. Eger bu ziyaretlerden birinde
yetersiz sonuglar kaydedilirse, yetkili merci, imalata uygunlugunun miimkiin olan en kisa siirede tekrar saglanmasi igin
gerekli tiim tedbirler almalidir.

Sekil 1- Hareket halindeki aracin 6l¢iimii icin mikrofon konumlari

Sekil 2 - Duran aracin 6l¢iimii i¢in deney yeri ve mikrofon konumlari
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Tim mesafeler metre cinsinden verilmistir.

Sekil 3 - Titresimle sartlandirma igin deney aygiti

Deney egzoz sisteminin arkasina, baglanti i¢in giris bilezigi veya flansi
Elle galistirilan diizenleme valfi.
35-40 litre kapasiteli dengeleme rezervuari.
0.05-2.5 bar arasi ¢aligma sinirlari olan basing anahtart.
Zaman gecikmeli anahtar.
Darbe sayicisi.
Cabuk tepkili valf, 4 bar’da 120 N ¢iktiya haiz bir havali silindirle ¢aligan 60 mm ¢apinda, egzoz kapatma valfi gibi. Tepki
zamani, gerek agista gerek kapanista 0.5 saniyeyi gegmemelidir.
Egzoz gaz tahliyesi.
Esnek boru.
Basing gostergesi.

Sekil 4 - Sikistirilmis hava giiriiltiisiinii 6l¢gmek i¢in mikrofon konumlart

Olgiim, duran arag iizerinde Sekil 4’ gore, her biri arac dis hattindan 7 m uzakta ve yerden 1.2 m yiikseklikte bulunan iki
mikrofon konumunda yapilir.

Ek I/A

iZIN VERILEBILIR SES SEVIYESi VE EGZOZ SISTEMi BAKIMINDAN
BiR ARACIN AT TiP ONAYINA ILiSKiN M.A.R.T..0.Y.”"UN ® EK I’i UYARINCA
TANITIM BELGESI NO............
(En Son ..../.../AT Yonetmeligi ile Degistirilen 70/157/AT Sayih Y énetmelik)

Asagidaki bilgiler, uygulanabilir ise, iicer niisha halinde verilmeli ve bir i¢indekiler listesini igermelidir. Her ¢izim uygun

Olgekte, A4 boyutunda veya A4 formatina katlanmig olarak, yeterli detayda verilmelidir. Varsa, fotograflar yeterli detayda
olmalidir.

Sistemlerin, aksamlarin veya ayr1 teknik iinitelerin elektronik kontrolleri varsa, bunlarin performansina iliskin bilgiler
verilmelidir.
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0 - GENEL

0.1 - Marka (imalat¢inin ticari adi):

0.2 - Tip ve genel ticari tanim (tanimlar):

0.3 - Arag iizerinde isaretli ise tipin tanimlanma sekli (b):
0.3.1 - Isaretin yeri:

0.4 - Arag sinifi (c):

0.5 - Imalat¢inin ad1 ve adresi:

0.8 - Montaj tesisinin (tesislerinin) adresi (adresleri)

1- ARACIN GENEL YAPIM KARAKTERISTIKLERI
1.1 - Temsil eden aracin fotograf ve/veya ¢izimleri:

1.3.3 - Cekisli dingiller (say1, konum, birbiriyle baglanti):
1.6 - Motor konumu ve diizeni:

2 - Kiitleler ve boyutlar (c) (kg ve mm cinsinden) (uygulanabildiginde ¢izimde gosterin)

2.4 - Arag boyutlarimin sinirlar1 (toplam)

2.4.1 - Karoserisiz sasi i¢in

2.4.1.1 - Uzunluk (j):

2.4.1.2 - Genislik (k):

2.4.2 - Karoserili sasi i¢in

2.4.2.1 - Uzunluk (j):

2.4.2.2 - Genislik (k):

2.6 - Calisir durumda aracin karoserisiyle birlikte kiitlesi, veya eger imalatg1 listyapiyl takmamigsa sasinin sofor mahalli ile
birlikte kiitlesi (sogutucu, yaglar, yakit, aletler, stepne dahil standart donanim ve siiriicii)(o)(azami ve asgari):

3-MOTOR (q):

3.1 - Imalatcu:

3.1.1 - Imalat¢inin motor kodu (motor iizerinde isaretlenmis veya baska bir tamitim sekli):

3.2 - Igten yanmali motor:

3.2.1.1 - Calisma prensibi: pozitif ateslemeli/sikistirma ateslemeli, dért zamanli/ iki zamanli(2)
3.2.1.2 - Silindir sayis1 ve diizeni:

3.2.1.2.3 - Atesleme sirast:

3.2.1.3 - Motor kapasitesi (8): ......ooevvenrennnnn. cm
3.2.1.8 - Azami net giig (t): .......... KW (imalat¢inin beyan ettigi deger) ........ 1/dak devirde
3.2.4 - Yakit besleme:

3.2.4.1 - Karbiirator (karbiiratorler) ile : evet / hayir @

3.2.4.1.2 - Tip (tipler)

3.2.4.1.3 — Kullanilan adet:

3.2.4.2 - Yakit enjeksiyonlu (yalmz sikistirma ateslemeli) : evet / hayir @)

3.2.4.2.2 - Calisma prensibi: Dogrudan enjeksiyon/on yanma odasu/tiirbiilans odast ¢
3.2.4.2.4 - Diizenleyici

3.2.4.2.4.1 - Tipi:

3

2)

(A gy bilgi dokiimaninda kullanilan madde numaralari ve dipnotlar M.A.R.T.O.Y un Ek I’inde belirtilenlere karsilik
gelmektedir.

Bu Yo6netmeligin maksatlart bakimindan gerekli olmayanlar ¢ikarilmistir.

(2) Uygulanabilir olmadiginda siliniz.

3.2.4.2.4.2.1 - Yiik altinda devir kesme noktasi: .............. 1/dak

3.2.4.3 - Yakit enjeksiyon ile (sadece pozitif ateslemeli) : evet / hayir @

3.2.4.3.1 - Caligma prensibi: Emme manifoldu (tek/gok noktali® /dogrudan enjeksiyon / diger (belirtiniz) @
3.2.8 - Emme sistemi

3.2.8.4.2.1 - Marka(markalar):
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3.2.8.4.2.2 - Tip(tipler):

3.2.8.4.3.1 - Marka(markalar):

3.2.8.4.3.2 - Tip(tipler):

3.2.8.4.3.3 - Egzoz sistemi

3.2.9.2 - Egzoz sisteminin tanimi1 ve/veya ¢izimi:
3.2.9.4 - Egzoz susturucusu (susturuculari):

On, orta, arka susturucu igin: yapim, tip, isaretleme; dis giiriiltiiye iliskin olarak:

azaltici tedbirler

3.2.9.5 - Egzoz ¢ikiginin yeri:

3.2.9.6 - Elyafli malzeme igeren egzoz susturucusu:
3.2.12.2.1 - Katalitik konvertor: evet/hayir @

3.2.12.2.1.1 - Katalitik konvertdriin ve elemanlarin sayist:
3.3 - Elektrik motoru

3.3.1 - Tip (sarim, uyarim):

3.3.1.1 - Saat bagina azami giig: .................. kW
3.3.1.2 - Calisma voltajt: .................... A%

motor boélmesinde veya motorda ses

3.4 - Diger motorlar veya motor bu motorlarin yanma sekilleri (6zellikle bdyle motorlarin pargalarina iligkin hususlar):

4 - AKTARMA ORGANI (TRANSMISYON) (v)
4.2 - Tip (mekanik, hidrolik, elektriksel vs):
4.6 - Vites oranlari

Vites kutusu oranlari (vites Son disli oran(lar)1 Toplam
Vites kutusu ¢ikis saft devrinin (vites kutusu ¢ikig milinin Vites
motor devrine oranlari) tahrik edilen tekerlek oranlart
devirlerine orani)
CcVT Higin azami
1
2
3
CVTH igin asgari
Geri

H Siirekli degisken oranli aktarma

4.7 - Azami ara¢ hiz1 (ve bunu saglayan vites)(km/sa olarak)(w):

6 - SUSPANSIYON

6.6 - Lastik ve tekerlekler

6.6.2 - Yuvarlanma yaricapinin alt ve st sinirlari
6.6.2.1 - Dingil 1:

6.6.2.2 - Dingil 2:

6.6.2.3 - Dingil 3:

6.6.2.4 - Dingil 4:

VS.

9 - KAROSERI (M1 sinifi araglar i¢in uygulanmaz)
9.1 - Karoseri tipi:

9.2 - Kullanilan malzemeler ve yapim yontemi

12 - MUHTELIF

12.5-Giiriiltiiyii azaltmak i¢in tasarimlanan motor harici aygitlarin detaylar1 (diger maddelerde bahsedilmiyorsa).

Yol-dis1 (arazi) araglari icin ilave bilgi
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1.3 - Dingil ve tekerlek sayis1

2.4.1 - Karoserisiz sasi i¢in

2.4.1.4.1 - Yaklagma agist (na): .................... derece

2.4.15.1 - Uzaklagsma agis1 (nb): ................... derece

2.4.1.6 - Yerden yiikseklik M.A.R.T.O.Y.’un Ek II’nin madde 4.5’te tanimlandig1 sekilde)
2.4.1.6.1 - Dingiller arasinda:

2.4.1.6.2 - On dingilin (dingillerin) altinda:

2.4.1.6.3 - Arka dingilin(dingillerin) altinda:

2.4.1.7 - Rampa ag1s1 (NC): ....ovvenvnnnnnnn. derece

2.4.2 - Karoserili sasi i¢in

2.4.2.4.1 - Yaklagma agist (na): .................... derece

2.4.25.1 - Uzaklasma agis1 (nb): ................... derece

2.4.2.6 - Yerden yiikseklik (M.A.R.T.O.Y.’un Ek II boliim 4.5’te tanimlandig: sekilde)
2.4.2.6.1 - Dingiller arasinda:

2.4.2.6.2 - On dingilin (dingillerin) altinda:

2.4.2.6.3 - Arka dingilin (dingillerin) altinda:

2.4.2.7 - Rampa agi1s1 (NC): .....ovvvvnvnnnnn. derece

2.1.5 — Rampada kalkis yetenegi (tek (solo) arag): yiizde ..........

4.9 - Diferansiyel kilidi: evet/hayir/istege bagh (opsiyonel) @

Tarih, Dosya

Ek 1/B
ORNEK

AT TiP ONAY BELGESI
(Azami Format: A4 (210 x 297 mm))

Idarenin damgas1

Enson .../.../AT Yénetmeligi ile degistirilen .../.../AT Y&netmeligine gore, bir arag/aksam/ayri teknik iinite™® tipinin:
tip onay1
tip onayinin kapsaminin genisletilmesi
tip onayimn reddi @
tip onayinin geri ¢cekilmesi
ileilgili bildirim.

()

()]

Tip onay numarasi:
Kapsam genisletme nedeni:

BOLUM I

0.1 - Marka (imalat¢inin ticari adi):

0.2 - Tip ve genel ticari tanim (tanimlar):

0.3 - Arag/aksam/ayr1 teknik tnite tizerinde isaretli ise tipi tanimlama sekli ,
0.3.1 - Isaretin yeri:

0.
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0.4 - Arag smufi @,

0.5 - Imalat¢inin ad1 ve adresi:

0.7 - Aksamlar ve ayr1 teknik pargalar igin, AT onay isaretini takma yeri ve yontemi:
0.8 - Montaj tesisinin (tesislerinin) adresi (adresleri)

BOLUM 11

flave bilgi (uygulanabildiginde): Ilaveye bakiniz.

Deneyleri yapmaktan sorumlu teknik servis:

Deney raporu tarihi:

Deney raporu numarasi:

Agiklamalar (varsa): flaveye bakmiz.

Yer:

Tarih:

Imza:

Istek iizerine alinabilecek, onay makamina verilen bilgi paketinin indeksi ektedir.

©ooNoOR~WNE

1[1][1P Uygulanamadiginda ¢iziniz.
Eger tanima vasitasi, bu Tip Onay1 Belgesi kapsamindaki arag, aksam veya ayr1 teknik iinite tipinin tanimina iliskin
olmayan karakterler igeriyorsa, bu tiir karakterler dokiimanda “?” isareti ile gosterilecektir (6rnegin ABC??12377?).
®) M.A.R.TO.Y.’un Ek II’sinde tanimlandig1 gibi.
AT TiP ONAYI BELGESI No. ......... e flave
En son ..../..../ AT Yonetmeligi ile degistirildigi gibi 70/157/AT Yonetmeligi bakimindan
bir aracin tip onayna iligkin <1 style=""mso-bidi-font-style: normal**>
1 - ilave bilgi:
1.1 - Gerekirse, Ek I madde 5.2.2.4.3.3.1.2. kapsamindaki araglarin listesi:

1.2- Motor

1.2.1 - Imalater:

1.2.2- Tip:

1.2.3 - Model:

1.2.4- Azamianma gicli: .................... KW, 1/dak devirde
1.3-  Aktarma organi: otomatik olmayan vites kutusu/otomatik vites kutusu ®
1.3.1- Vites adedi

14 - Donanim

141 - EgZOZ susturucusu

1.4.1.1 - Imalatc1:

1.4.1.2 - Model:

1413-Tip.eevveinnnnnn. y et No’lu ¢izime uygun
1.4.2 - Giris susturucusu

1.4.2.1 - imalatg1

1.4.2.2 - Model:

1423-Tip.eevveinnnnnn. y et No’lu ¢izime uygun
15- Lastik ebada:

1.5.1 - Tip onay deneyinde kullanilan lastik tipinin tanimi

1.6 -  Olciimler

1.6.1 - Hareketli aracin ses seviyesi:

Olgiim sonuglar

Sol taraf Sag taraf Vites kolu konumu
dB(A)® dB(A)®

Inci dl¢liim

2nci dlglim

3ncii dlglim

4ncii 6l¢lim

Deney sonucu: dB(A)/E®

1.6.2 - Hareketsiz aracin ses seviyesi
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dB(A) Motor hizi
Inci dlglim
2nci 6l¢im
3ncii 6l¢lim
Deney sonucu: dB(A)/E®

1.6.3 - Sikistirilmis hava giiriiltiisiiniin ses seviyesi

Olgiim sonuglart
Sol taraf Sag taraf
dB(A)? dB(A®

Inci dlgliim
2nci dlglim
3ncii 6l¢lim
4nci 6lglim
Deney sonucu: dB(A)

5. Agiklamalar:

D Uyygulanmayam ¢iziniz.
@ Olgiim degerleri, Ek I’in 5.2.2.5.1. maddesine gore 1 dB(A) azaltilarak verilir.
®) «E” $6z konusu Sl¢iimlerin bu Yénetmelige uygun olarak yapildigim gosterir.

Ek I

AYRI TEKNIiK UNITE OLARAK EGZOZ SISTEMLERININ AT TiP ONAYI
(DEGISTIRILEBILIiR EGZOZ SiSTEMLERI)

0 - KAPSAM

Bu Ek, M1 ve N1 sinifindaki motorlu aracin bir veya daha fazla verilen tiplerine degistirilebilir pargalar1 seklinde takilan,
M.A.R.T.O.Y.’un 4 iincii maddesi anlam1 dahilinde teknik iinite olarak egzoz sistemlerinin veya aksamalarinin tip onayina
uygulanir.

1- TARIFLER

“Degistirilebilir egzoz sistemi veya aksami”, bu Yonetmeligin Ek I’ine uygun olarak AT tip onayi verilen tipin bir
pargasini arag¢ Uzerinde degistirmek lizere tasarlanan, bu Yonetmeligin Ek I’inin madde 1.2.1.’inde tanimlanan egzoz
sisteminin herhangi bir pargasidir.

2 - AT TiP ONAYI iCIN BASVURU

2.1 - Ayn bir teknik iinite olarak degistirilebilir egzoz sistemi veya aksami bakimindan, M.A.R.T.O.Y.’un 5 inci maddesi
hiikkiimleri uyarinca AT tip onayt basvurusu, ara¢ imalatgisi veya so6z konusu ayri teknik inite imalatgisi tarafindan
yapilmalidir.

2.2 - Tanitim Belgesi i¢in bir 6rnek bu Yonetmeligin Ek 1I/A’sinda verilmistir.

servisin istegi dogrultusunda, basvuru sahibi asagidakileri sunmalidir:

2.3.1 - AT tip onayi i¢in bagvurulan sistemin iki adet numunesi;

2.3.2 - AT tip onayi verildiginde araca takili olan orijinal egzoz sistemi;

2.3.3 - Sistemin takildig: tipi temsil eden bir ara¢ ve bu Yonetmeligin Ek II’iiniin boliim (I), madde 4.1’inin sartlarimi
saglayan bir arag;
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2.3.4 - Yukarida tarif edilen arag tipine karsilik gelen ay= - =~~~
2.4 - ISARETLEMELER

2.4.1 - Degistirilebilir egzoz sistemi veya pargalari, asagidakileri
tagimalidir:

1ilebilir sistemi ve onun aksamlarinin imalatg¢isinin ticari ;
2.4.1.2 - imalat¢inin ticari tanima;
2.4.2 - Isaretler, sistem araca takildiginda dahi, agik¢a okunabilir ve silinmez olmalidir.
3 - AT TiP ONAYININ GENiSLETIiLMESI
3.1 - Ilgili sartlar karsilanmigsa, M.A.R.T.O.Y.’un 6 nc1 maddesi uyarinca AT tip onay: verilir.
slgesi i¢in bir 6rnek bu Ydnetmeligin Ek 11/B’de verilmistir.
3.3 - M.A.R.T.O.Y.”un Ek VII’sine uygun bir onay numarasi, ayr teknik {inite olarak tipi onaylanmis degistirilebilir egzoz
sistemi veya aksaminin her tipine verilmelidir. Tip onay numarasinin 3 ncii boliimii, arag tip onayinin verildigi zamanda

gegerli olan degisiklik Yonetmeliginin numarasini gosterecektir. Ayni iiye iilke, ayn1 numarayi bagka bir degistirilebilir
egzoz sistemine veya aksamina vermemelidir.

ISARETI

4.1 - Bu Yonetmelik altinda onaylanan bir tipe uyan her degistirilebilir egzoz sistemi veya aksami, montaj donanim ve
borular1 hari¢ olmak {izere, bir AT tip onay isareti tagimalidir.

4.2 - AT tip onay isareti, bir dikdortgen gergeve igerisinde kii¢iik “e” harfi ve onu takiben onay veren iiye iilkenin tanitici
harfi (harfleri) veya numarasindan olusur:

Avusturya i¢in “12”
Litksemburg igin “13»
Finlandiya igin “17”
Danimarka i¢in “18”
Portekiz igin “21”
Yunanistan i¢in “23”
Irlanda i¢in “IRL”

Almanya i¢in “1”

Fransa i¢in “2”

Italya igin “3”

Hollanda i¢in “4”

Isveg igin “5”

Belgika i¢in “6”

Ispanya icin “9”

Birlesik Krallik i¢in “11”
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Ayni zamanda, dikdortgenin yakininda M.ARR.T.O.Y.’un Ek VII’de belirtilen tip onay numarasmnin 4 iinci
boliimiindeki “esas onay numarasi” ve bunun oniinde de, araca tip onayr verildigi zamanda yiiriirliikkte olan, bu
Yonetmelige (70/157/AT) yapilan en son temel teknik degisiklige verilen, sira numarasini gosteren iki rakam bulunmalidir.
Bu Yonetmelik (70/157/AT) igin sira numarasi 00°dir; 77/212/AT Yonetmeligi igin 01; 84/424/AT Yonetmeligi igin 02; ve
92/97/AT Yonetmeligi i¢in 03 tiir.

4.3 - Isaret, degistirilebilir egzoz sistemi veya aksami araca takilsa dahi, acikca okunabilir ve silinmez olmalidr.

4.4 - AT tip onay1 isaretinin bir 6rnegi bu Yonetmeligin Ek 11/C’de verilmistir.

5- OZELLIKLER

5.1 - Genel Ozellikler

5.1.1 - Degistirilebilir egzoz sistemleri veya aksami, maruz kalabilecegi titresimlere ragmen, ara¢ normal g¢alistirma
sartlarinda bu Yonetmeligin sartlarint karsilayacak sekilde tasarimlanmali, imal edilmeli ve monte edilebilir olmalidir.

5.1.2 - Egzoz sistemleri veya aksam, aracin kullanim sartlarinda maruz kalabilecekleri korozyona yeterli dayanma
gosterecek sekilde tasarimlanmali, imal edilmeli ve monte edilebilir olmalidir.

5.1.3- Egzoz sistemleri araca dikkatli bir sekilde takilmalidir. Montaj sonrasinda, komple egzoz sisteminin fark edilebilecek
sekilde gaz sizdirip sizdirmadig1 6zellikle kontrol edilmelidir.

iine Iliskin Ozellikler

5.2.1 - Degistirilebilir egzoz sisteminin veya aksamimin akustik verimliligi, bu Yénetmeligin Ek 1 ¢, madde 5.2.2.4 ve
madde 5.2.3.4’te belirtilen yontemler kullanilarak kontrol edilmelidir.

Degistirilebilir egzoz sistemi veya aksami bu Ek’in madde 2.3.3.’linde anilan araca takildiginda, iki yontem (duran ve
hareket eden arag) kullanilarak elde edilen ses seviyeleri, asagidaki sartlardan birini saglamalidir:

tipine AT tip onay1 verildigi zamanda elde edilen degerleri agmamalidir;

5.2.1.2 — Bu Ekin madde 2.3.3.’te anilan araca, AT tip onay1 verildigi zamanda takilanla ayni tipte egzoz sistemi
takildiginda, bu arag {izerinde 6lgiilen degerleri gegmemelidir.

(UMD By Y$netmeligin, aracin tip onaymna uygulanmus olan versiyonunda tarif edildigi sekilde.

rmansimin Olgiilmesi

5.3.1 - Degistirilebilir egzoz sistemleri veya aksamlari, aracin orijinal egzoz sistemi veya aksami takili oldugu zamanda
vermis oldugu performansi saglayacak sekilde olmalidir.

5.3.2 - Degistirilebilir egzoz sistemi veya, imalat¢inin se¢imine bagli olarak, bu sistemin aksamlari, yeni olan orijinal egzoz
sistemi veya aksamlari ile bu Ekin madde 2.3.3.’te anilan araca sirayla takilarak karsilastiriimalidir.

5.3.3 - Bu kontrol, bu Ekin madde 5.3.4.1 veya madde 5.3.4.2°de belirtilen sartlar altinda basing kaybi 6l¢iimii seklinde
olmalidir. Degistirilebilir egzoz sistemi ile ol¢giilen deger, asagida belirtilen sartlar altinda, orijinal parga sistemiyle Olciilen
degeri % 25°ten fazla gegmemelidir.

5.3.4 - Deney yontemi

5.3.4.1 - Motor deney yontemi
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Olgiim, bu Ekin madde 2.3.4.’te belirtilen dinamometreye baglanmig bir motor iizerinde olarak yapilmalidir.

Gaz kelebegi tamamen agik konumda, tezgah, motorun Slgiilen azami giiciine ulastigi motor devrine (S) karsilik gelen
motor devri elde edilecek sekilde ayarlanmalidir.

Arka basincin dlglilmesi i¢in, basing muslugu egzoz manifoldundan Sekil 1, 2, 3°te belirtilen mesafede yerlestirilmelidir.

5.3.4.2 - Arag deney yontemi
in madde 2.3.3.’te belirtilen arag lizerinde yapilmalidir:

Ya karayolunda
Ya da sasi dinamometresi ilizerinde yapilmalidir.

Gaz kelebegi tamamen ag¢ik konumda, motor, azami anma giicline karsilik gelen motor hizini1 (S) elde edecek sekilde
yiiklenmelidir.

Geri basincin 6l¢iilmesi i¢in, basing muslugu egzoz manifoldundan bu Ekin Sekil 1, 2, 3’iinde belirtilen mesafeye
yerlestirilmelidir.

5.4 - ELYAFLI MALZEME iLE DOLDURULAN EGZOZ SIiSTEMLERiIi VEYA AKSAMLARI iCIN iLAVE
HUKUMLER

Elyafli malzemeler, tasarim ve imalat safhalarinda bu Yonetmeligin Ek I madde 5.2.2.1°de belirtilen sinirlara karsilik gelen
verimlilik seviyesine ulasacak uygun tedbirler alinmadikga, degistirilebilir egzoz sistemleri veya aksamlarinin yapiminda
kullanilmamalidir.

Boyle bir susturucu sistemi, egzoz gazlari elyafli malzeme ile temas halinde degilse veya,elyafli malzemelerin
¢ikarilmasindan sonra egzoz sistemi bu Yonetmeligin Ek I madde 5.2.2 ve madde 5.2.3.’te tarif edilen yontemlere uygun
olarak bir arag {izerinde deneye tabi tutuldugunda, ses seviyeleri bu Ekin madde 5.2.1°deki sartlara uyuyorsa, trafikte etkili

kabul edilir.

Bu sart saglanmazsa, tiim egzoz sistemi sartlandirmaya tabi tutulmalidir. Bu, bu Yoénetmeligin Ek | madde 5.3.1.1., madde
5.3.1.2. ve madde 5.3.1.3’linde tarif edilen ii¢ yontemden birisi kullanilarak yapilmalidir.

Sartlandirmadan sonra, ses seviyesi bu Ekin madde 5.2.1.°de belirtildigi sekilde kontrol edilir.

Bu Ekin madde 5.2.1.2.°de tarif edilen islem uygulandiginda, AT tip onay1r igin basvuran, orijinal egzoz sisteminin
sartlanmasini isteyebilir veya bosaltilmis bir tanesini sunabilir.

6 - TIPIN DEGiISTIiRILMESi VE ONAY DEGISIKLiKLER

6.1 - Bu Yonetmelik uyarinca onaylanan tipin degistirilmesi durumunda, M.A.R.T.O.Y ’un 6 nc1 maddesinde belirtilen
hiikiimler uygulanmalidir.

7 - IMALATA UYGUNLUK

7.1 - Imalata uygunlugunu saglayacak tedbirler, M.A.R.T.0.Y un 12 nci maddesinde belirtilen sartlara uygun olarak
almacaktir.

7.2 - Ozel hiikiimler:
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7.21-M.AR.T.O.Y’un Ek X madde 2.3.5.’te belirtilen deneyler, bu Yonetmeligin Ek III, b6liim (II)’de belirtilenlerdir.

7.2.2 - M.A.R.T.O.Y un Ek X madde 2.4’te belirtilen denetleme siklig1 normal olarak iki yilda bir olmalidir.

Geri basin¢ — 6l¢me noktalar

Sekil 1-Tek borulu sistem

Sekil 3-Cift borulu sistem

nkiin degilse Sekil 3’1 kullanin.

Sayfa l
Ek 1I/A

MOTORLU ARACLAR EGZOZ SiSTEMLERININ AYRI TEKNiK UNITE OLARAK
AT TiP ONAYINA iLiSKIN TANITIM BELGESI NO............ ,
(En Son ..../..../AT Yonetmeligi ile Degistirilen 70/157/AT Yonetmeligi)

Asagidaki bilgiler, uygulanabildiginde, tiger niisha halinde verilmeli ve bir igindekiler listesini igermelidir. Her ¢izim uygun
Olcekte, A4 boyutunda veya A4 formati dosya iizerinde yeterli detayda verilmelidir. Varsa, fotograflar, yeterli detay
gostermelidir.

Sistemler, aksamlar1 veya ayri teknik pargalarin elektronik kumandalari varsa, bunlarin performansina iliskin bilgiler
verilmelidir.

0 - GENEL

0.1 - Marka (imalat¢inin ticari adi):

0.2 - Tip ve genel ticari tanim (tanimlar):

0.5 - Imalatginin ad1 ve adresi:

0.7 - Aksamlar ve ayri teknik tinitelerde, AT onay isaretini takma yeri ve yontemi:
0.8 - Montaj tesisinin (tesislerinin) adresi (adresleri)

1- TERTIBATIN TAKILACAGI ARACIN TARIFi

(Tertibat birden ¢ok arag tipine takilacaksa, burada istenen bilgiler ilgili her arag tipleri i¢in verilmelidir.)
1.1 - Marka (imalatginin ticari ad1).
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1.2 - Tip ve genel ticari tanim (tanimlar):

1.3 - Arag lizerinde isaretlenmisse, tipi tanimlama gekli:

1.4 - Arag sinifi:

1.5 - Ses seviyesi konusunda AT tip onay numarasi

1.6 - Araca iligkin tip onay belgesinin bu Ekin madde 1.1.’den madde 1.5.’¢ kadar olan maddelerde belirtilen biitiin
bilgileri (Bu Yonetmelik Ek 1/B)

2 - TERTIBATIN TARIFi
Montaj talimati ile birlikte her sistem aksaminin ilgili konumunu gosterecek sekilde, degistirilebilir egzoz sisteminin
tanimi :

2.2 - Kolayca takilabilecek ve tarif edilebilecek ve kullanilan malzemelere atif gosterilebilecek sekilde her aksamin ayrimtili
¢izimi. Bu gizimler, mecburi olarak takilan AT tip onay isaretinin takilacagi yeri de gostermelidir.

Tarih, Dosya

Ek 11/B
ORNEK

AT TiP ONAY BELGESI
(Azami Format: A4 (210 x 297 mm))

Idarenin damgasi

Enson .../..../AT sayili Yonetmelikle degistirilen ..../..../AT sayili Yénetmelige gore, bir arag/aksam/ayr teknik tinite™

tipinin:

- tip onay1 @

- tip onayinin kapsam genisletilmesi @
- tip onayimn reddi @

- tip onayinin geri ¢ekilmesi @ ile
ilgili bildirim.

)

Tip onay numarasi:
Kapsam genisletme nedeni:
BOLUM I
0.1 - Marka (imalatginin ticari adi):
0.2 - Tip ve genel ticari tanim (tanimlar):
0.3 - Arag/aksam/ayr1 teknik iinite tizerinde isaretli ise tipi tanimlama sekli, (*)(2):
0.3.1 - isaretin yeri:
0.4 - Arag sinifi (3):
0.5 - Imalat¢inin ad1 ve adresi:
0.7 - Aksamlar ve ayri teknik tinitelerde, AT onay isaretini takma yeri ve yOntemi:
0.8 - Montaj tesisinin (tesislerinin) adresi (adresleri)

BOLUM I

1 - ilave bilgi (uygulanabildiginde): Ilaveye bakimniz.

2 - Deneyleri yapmaktan sorumlu teknik servis:

3 - Deney raporu tarihi:

4 - Deney raporu numarasi:

5 - Agiklamalar (varsa): flaveye bakiniz.

6-Yer:

7 - Tarih:

8 - Imza:

9 - Istek iizerine almabilecek, onay makamina verilen bilgi paketinin indeksi ektedir.
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e Uygulanmadiginda ¢iziniz.
@ Eger tanima vasitasi, bu tip onay sertifikas1 kapsamindaki arag, aksam veya ayri teknik iinite tipinin tanimma iliskin
olmayan karakterler igeriyorsa, bu tiir karakterler dokiimanda “?” igareti ile gosterilecektir (6rnegin ABC??1237??).
®) M.A.R.T.O.Y.’un Ek II’sinde tanimlandig: gibi.
AT TIP ONAYI BELGESI NO. ......... ’A ILAVE
(En Son ...../..../AT Yonetmeligi ile Degistirilen 70/157/AT Yonetmeligine Gore
Motorlu Araglarin Egzoz Sistemlerinin Ayr1 Teknik Unite Onayina iliskin)

1 - ilave bilgi:

1.1 - Ayri teknik {initenin bilesimi (kompozisyonu):

1.2 - Susturucunun takilacagi motorlu arag tipinin ticari markasi veya ticari adi
1.3 - Arag tipi (tipleri) ve onay numarasi (numaralari):

1.4 - Motor

1.4.1 - Tip (pozitif ateslemeli, dizel):

1.4.2 - Devir: iki zamanl, dort zamanli:

1.4.3 - Toplam silindir kapasitesi:

1.4.4 - Azami motor anma giicii: ............... QS 1/dakika devirde
1.5 - Vites oranlari sayisi:

1.6 - Uygulanan vites oranlari

1.7 - Tahrik (siiriis) dingil orani(oranlar1):

1.8 - Ses seviye degerleri:

@

Hareket halindeki arag: ..............coevvvviniennnnn. dB(A), ivmelenmeden 6nce .................. km/saat’ de
sabitlenmistir.
Hareketsiz arag: ...........ccovvevveneninnnnnn. dB(A), oo 1/dak’da

1.9 — Geri basingta varyasyon:
1.10 - Kullanim ve montaj sartlarinda herhangi bir sinirlama:

5 - ACIKLAMALAR:

(UMD Birkag tip gosterilmisse, her bir tip i¢in madde 1.3’ten madde 1.10 (dahil) kadar doldurulmalidir.

Ek 11/C
AT TiP ONAY iSARETi ORNEGI
a?12mm
AT tip onay isareti tasiyan egzoz sistemi veya aksamui, Ispanya’da 92/97/AT(03) sayili Yénetmelik uyarinca esas onay

numarasi 0148 olarak onaylanan, bir aygittir.

Rakamlar yalniz gosterim maksatlidir.

Ek I
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IMALATA UYGUNLUK KONTROLLERIi
I. ARACLAR

1- GENEL
Bu sartlar, bu Yonetmeligin Ek I madde 7’si uyarinca imalata uygunlugu kontrol etmek i¢in yapilacak olan deneylerle
uyumlu olmalidir.

2 - DENEY iSLEMLERI

Deney yontemi, 6l¢me aletlerinin sartlari ve 6l¢iimleri ve sonuglarin yorumlanma yéntemleri bu Yonetmeligin Ek I’inde
tarif edildigi sekilde olmalidir. Deneye tabi arag (araglar), bu Yonetmeligin Ek I madde 5.2.2°de belirtilen hareket halindeki
aracin giiriiltii 6l¢me deneyine tabi tutulmalidir.

JMUNE ALMA
Bir arag se¢ilmelidir. Bu Ekin madde 4.1°de belirtilen deneyden sonra aracin bu Yonetmelik sartlarina uymadigi kanaatine
varilirsa, iki ara¢ daha deneye tabi tutulmalidir.

'NUCLARIN DEGERLENDIRILMESi

4.1 — Bu Ekin madde 1 ve madde 2’si uyarinca deneye tabi tutulan aracin ses seviyesi, bu Yonetmeligin Ek I madde
5.2.2.1.’de belirtilen sinir degerleri 1 dB(A)’dan fazla asmazsa, arag tipinin bu Yonetmelik sartlarina uygun oldugu kabul
edilmelidir.

4.2 — Bu Ekin madde 4.1.’e gore deneye tabi tutulan arag, bu maddede belirtilen sartlar1 kargilamiyorsa, ayni tipten iki arag
daha bu Ekin madde 1 ve madde 2’si uyarinca deneye tabi tutulmalidir.

4.3 — Bu Ekin madde 4.2’deki ikinci ve/veya li¢iincii aracin ses seviyesi bu Yonetmeligin Ek I madde 5.2.2.1.°de belirtilen
siir degerleri 1 dB(A)’dan fazla asarsa, arag tipinin bu Yo6netmelik sartlarina uygun olmadigi kabul edilir ve imalatgi
uygunlugu saglamak i¢in gerekli tedbirleri almalidir.

Il - DEGISTIRILEBILIR EGZOZ SISTEMLERI
NEL
Bu sartlar, bu Yonetmeligin Ek IT madde 7’si uyarinca imalata uygunlugunu kontrol etmek i¢in yapilacak deneylerle
uyumlu olmalidir.

INEY iISLEMLERI
Deney yontemi, 6l¢me aletleri ve sonuglarin yorumlanmasi yontemleri bu Yonetmeligin Ek II’sinde belirtilenler olmalidir.
Denenecek egzoz sistemi veya aksami, bu Yonetmeligin Ek 1T madde 5’inde belirtilen deneye tabi tutulmalidir.

JMUNE ALMA
Bir egzoz sistemi veya aksami segilmelidir. Bu Ekin madde 4.1’de belirtilen deneyden sonra numunenin bu Y&netmelik
sartlarma uygun oldugu kabul edilmezse, iki numune daha deneye tabi tutulmalidir.

'NUCLARIN DEGERLENDIRILMESIi

4.1 — Bu Ekin madde 1 ve madde 2 uyarinca deneye tabi tutulan, Ek II'nin madde 5.2.”ye gore Olglilen egzoz sistemi veya
aksamin ses seviyesi, bu tip egzoz sistemi veya aksamin AT tip onayi deneyleri esnasinda 6l¢iilen degerleri 1 dB(A)’dan
fazla agmazsa, egzoz sistemi veya aksam tipi bu Yonetmelik sartlarina uygun oldugu kabul edilecektir.

4.2 — Bu Ekin madde 4.1.”e gére deneye tabi tutulan egzoz sistemi veya aksami, bu maddede belirtilen sartlari
karsilamiyorsa, ayni1 tip iki egzoz sistemi veya aksami daha bu Ekin madde 1 ve madde 2 uyarinca deneye tabi
tutulmalidir.

4.3 - Bu Ekin madde 4.2’deki ikinci ve/veya ti¢iincii numunenin ses seviyesi, bu tip egzoz sistemi veya aksamin AT tip
onayi1 deneyleri esnasinda dlgiilen degerleri 1 dB(A)’dan fazla asarsa, egzoz sistemi veya aksam tipi bu Yonetmelik
sartlara uygun olmadig1 kabul edilir ve imalat¢1 uygunlugu saglamak i¢in gerekli tedbirleri almalidir.

Ek IV
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DENEY PiSTi OZELLIKLERI
Bu Ek, deney pisti kaplanmasi ve fiziki karakteristiklerine iliskin 6zellikleri agiklamaktadir.

JZEYIN ISTENILEN OZELLIKLERI
Bir yiizey; dokusu ve bosluk muhtevasi veya ses yutma (emme) (absorbsiyon) katsayisinin 6l¢iilmesi ve bu Ekin madde
1.1°den madde 1.4°¢ kadar verilen 6zellikleri kargilamast halinde ve tasarim sartlart (Bu Ekin madde 2.2.’si) karsilanirsa,
bu Yonetmelige uygun oldugu kabul edilir.

Kalan (Residual) Bosluk Muhtevasi
Deney pisti déseme (zemin) karisimimin kalit: bosluk muhtevasi, (Vc), % 8’i asmamalidir. Olgiim islemi i¢in bu Ekin
madde 3.1°e bakiniz.

jes Yutma Katsayisi
Yiizey; kalan bosluk muhtevasi sartlarina uygun degilse, sadece ses yutma katsayisi, o, ? 0.10 olmasi durumunda kabul
edilebilir. Olgiim islemi i¢in bu Ekin madde 3.2.’ye bakiniz.

Sadece ses yutma katsayisi 6l¢iiliip o ? 0.10 olarak bulunursa, bu Ekin madde 1.1. ve madde 1.2.’nin sartlar1 da
kargilanmis olur.

Joku Derinligi
1sel yonteme (Bu Ekin madde 3.3’e bakiniz) gore olgiilen doku derinligi (Texture Depth- TD):
0.4 mm olmalidir.

riizey Homojenligi
Deney pistindeki ylizeyin miimkiin oldugunca homojen yapilmasi i¢in her tiirlii pratik uygulama yapilmalidir. Bu, doku ve
bosluk muhtevasini kapsar, ancak, yuvarlama siireci (sikistirma iglemi) bazi yerlerde digerlerinden daha etkili olursa, doku
farkli olabilir ve tiimseklere neden olan diizgiinsiizliik de olusabilir.

deney Periyodu
Yiizeyin, bu standartta belirtilen doku ve bosluk muhtevasi veya ses yutma 6zelliklerine uymaya devam edip etmedigini
kontrol etmek icin ylizey, asagidaki araliklarla periyodik olarak deneye tabi tutulmalidir:

(@  Kalinti bosluk muhtevasi ve ses emme igin:
Yiizey yeni iken,
Yiizey yeni iken 6zellikleri karsiliyorsa, ilave periyodik deneye gerek yoktur.
Yiizey yeni iken 6zellikleri karsilamiyorsa, zamanla ezilecegi ve sikisacagi i¢in daha sonra 6zellikleri karsilar hale gelebilir.

Doku derinligi (TD) i¢in:
Yiizey yeni iken,
Giiriiltii deneyleri basladiginda (NOT: ylizey kaplamasindan en az 4 hafta sonra yapilir)
Sonra her on iki ayda bir.

Sekil 1 - Deney yiizeyi alani i¢in asgari sartlar
(Taral1 kisim “deney alan1”dir.)

2 - DENEY YUZEYi TASARIMI

Alan
Deney pistinin yerlesimini tasarimlarken, asgari bir sart olarak, deney pisti boyunca siiriilen araclarin gectigi alanin,
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emniyetli ve pratik bir kullanim i¢in uygun sinirlar i¢inde deney malzemesi ile kaplanmasi 6nemlidir. Bu, deney pistinin en
az 3 m genislikte ve pist uzunlugunun AA ve BB hatlarinin her birinin ucundan itibaren en az 10 m daha uzun olmasini
gerektirir. Sekil 1, uygun bir deney pistini ve belirli deney ylizeyi malzemesiyle ve makine ile dosenmis ve makine ile
sikistirilmis asgari alami gostermektedir.

riizey I¢cin Tasarim Sartlar
7 yiizeyi agagidaki dort tasarim sartint karsilamalidir:
Yogun beton asfalt olmalidir.
Kirma tas taneciginin (chipping) azami biiyiikligii 8 mm olmalidir. (6.3 mm’den 10 mm’ye kadar toleransa izin verilir.);
Asinma tabakasinin kalinligi ? 30 mm olmaldir;
Baglayici malzeme, degistirilmemis, dogrudan niifuz edecek dereceli zift olmalidir.

Deney yiizeyi yapimcisina, Sekil 2°de istenen karakteristikleri verecek olan agrega derecelendirme egrisi (eleme

diyagramlar1) bir kilavuz olarak verilmistir. {laveten, Cizelge 1, arzulanan doku ve dayanikliligin elde edilebilmesi igin
bazi yol gosterici bilgileri vermektedir. Derecelendirme egrisi asagidaki formiile uygundur.

P (gecme %’si) = 100 (d/dyay) ¥

Burada

d : Kare elek g6zii boyutu, (mm cinsinden)
Onax - Ortalama egri i¢in 8 mm

Onax - Alt tolerans i¢in 10 mm,

Omax . Ust tolerans igin 6.3 mm

Yukaridakilere ilaveten, asagidaki hususlar 6nerilmektedir:

Kum kismi (0,063 mm < kare elek g6zii boyutu <2 mm) % 55°ten fazla dogal kum igermemeli ve en az % 45 ezilmis
kum igermelidir,

Taban ve taban alt1, en iyi yol yapim uygulamalari agisindan iyi bir kararlilik ve diizgiinliik saglamalidir,

Kirma tas tanecikleri kirilmalidir (kirma tag taneciklerinin biitiin yiizeyleri % 100 kirilmali) ve kirtlmaya kars1 yiiksek
direnci olan bir malzeme olmalidir,

Karisimda kullanilan kirma tas tanecikleri yikanmalidir,

Yiizeye gereginden fazla kirma tas tanecigi eklenmemelidir,

PEN degeri olarak ifade edilen baglayici sertligi, {ilkenin iklim sartlarina bagli olarak, 40’tan 60°a, 60’tan 80’e ve hatta
80’den 100’e olmalidir. Genel uygulama uygun olmak sartiyla, miimkiin oldugunca sert baglayici kullanmaktir,

Yuvarlama (sikigtirma) dncesi karigim sicakligi, miiteakip yuvarlamada (sikistirmada) gereken bosluk muhtevasini
saglayacak sekilde se¢ilmelidir. Bu Ekin madde 1.1.’den madde 1.4.”¢ kadar 6zellikleri saglama ihtimalini artirmak
maksadiyla, sikisim, yalniz uygun karigtirma sicakligi se¢imi bakimindan degil, ayn1 zamanda uygun sayida sikistirma
aracinin ge¢isi ve se¢imi bakimindan etiid edilmelidir.

Sekil 2 - Toleranslari ile birlikte asfaltik karisimda agrega derecelendirme egrisi
CIiZELGE 1 - Tasarim Kilavuzu

Hedef degerler
Karigimin Micirin(Agrega) Toleranslar
toplam kiitlesi kiitlesi
bakimindan bakimindan
Tagslarin kiitlesi, Kare Elek G6zii(SM) > 2 mm % 47,6 % 50,5 +5
Kum kiitlesi 0,063 < SM < 2 mm % 38,0 % 40,2 +5
Doldurucu kiitlesi SM < 0,063 mm % 8,8 % 9,3 +2
Baglayici kiitlesi (bitiim zift) % 5,8 Uygulanamaz +0,5
Kirma tas taneciginin azami boyutu 8 mm 6,3-10
Baglayici sertligi (asagiya bakiniz)
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Parlatilmis tag degeri (PSV) >50
(bibliyografyada dokiiman 5’e bakiniz)

Marshal sikigikligina gore sikisiklik % 98

3-DENEY YONTEMLERI

Calan Bosluk Muhtevasinin (")l(;iilmesi
Bu 6l¢lim igin, deney alaninda AA ve BB hatlari arasinda esitge dagilmis en az dort ayri noktadan numune pargalar (cores)
alinmalidir. (Sekil 1’e bakiniz) Tekerlek izlerindeki homojensizlik ve diizgiinsiizliikkten kaginmak i¢in numuneler tekerlek
izinin iizerinden degil yakinindan alinmaldir. Tki numune (asgari), tekerlek izlerine yakin yerden ve bir numune de (asgari)
tekerleklerin yaklasik olarak orta kismindan ve her mikrofon konumundan alinmalidir.

Homojenlik sartinin saglanmadigina dair bir siiphe varsa (Bu Ekin madde 1.4’e bakiniz), numuneler deney alani {izerinde
daha fazla noktadan alinmalidir.

Kalan bosluk muhtevasit her numune igin belirlenmelidir. Biitiin numunelerden alinan ortalama deger hesaplanarak, bu Ekin
madde 1.1.deki sart ile karsilastirilmalidir. Ilaveten, numunelerden hig birisi % 10’dan daha fazla bir bosluk degerine
sahip olmamalidir.

Deney yiizeyi yapimcisina, deney bolgesinin borular veya elektrik kablolarmin 1sitmasindan dogabilecek problemler
hatirlatilmali ve bu bélgeden numuneler alinmalidir. Bu tiir tesisat dosemesi, gelecekte yapilacak numune alimi ve kazilar
da diisiiniilerek dikkatle planlanmalidir. Yaklagik 200 mm x 300 mm boyutunda kablo veya boru bulunmayan bir kag yer
birakmak veya borulari yiizeyden 6rnek alimi esnasinda zarar gérmeyecegi kadar derine gommek tavsiye edilir.

es Emme Katsayisi
Ses yutma katsayisi (normal etki) ISO/DIS 10534: “Akustik — Tiip metoduyla ses yutma katsayisi ve empedansin
6lgmesi”nde belirtilen islem kullanilarak empedans tiipii yontemiyle 6l¢iilmelidir.

Deney numuneleri konusunda, ayni sartlar, kalan bosluk muhtevasi konusunda oldugu gibi izlenmelidir. (Bu Ekin madde
3.1.’e bakiniz)

Ses yutmasi, 400 — 800 Hz ve 800 — 1600 Hz sinirlarinda 6l¢iilmelidir. (en azindan tiglincii oktav bandinin merkez
frekanslarinda) ve bu frekans araliklarinin her ikisi i¢in de azami degerler belirlenmelidir. Sonra, tiim deney numuneleri
icin bu degerlerin nihai sonucu belirlemek iizere ortalamasi alinmalidir.

{acimsel Makrodoku Ol¢iimii
Bu standardin amaglari i¢in, doku derinligi 6lgiimleri, deney pistinin tekerlek izleri boyunca esit mesafelerde en az 10
noktada yapilmalidir ve ortalama deger alinarak belirlenen asgari doku derinligi ile karsilastiriimalidir. Bu iglemin
agiklamasi igin Taslak Standart ISO/DIS 10844 Ek F’ye bakiniz.

4 - ZAMAN ICERISINDE KARARLILIK VE BAKIM

Imiir Etkisi
Diger bircok yiizeyde de oldugu gibi, deney yiizeyinde dl¢iilen lastik/yol giiriiltii seviyesinin, yapimdan sonraki ilk alt1
aydan 12 (on iki) aya kadar hafifge artmasi beklenir.

Yiizey, gerekli 6zelliklerini yapimdan dort hafta gectikten sonra kazanmalidir. Genellikle yaslanmadan kaynaklanan
giirtiltii etkisi, kamyonlarda otomobillerinkinden daha azdir.

Zamanla olabilecek kararlilik, ylizey iizerinde seyreden araglarin yarattigi sikistirma ve parlatma ile belirlenir. Bu Ekin
madde 1.5.’te belirtildigi gibi, periyodik olarak kontrol edilmelidir.

(iizeyin Bakim
Etkili doku derinligini 6nemli dlciide azaltabilecek gevsek moloz veya toz zeminden temizlenmelidir. Kis iklimli tilkelerde,
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bazen buz ¢oziicii olarak tuz kullanilmaktadir. Tuz, yiizeyi giiriiltiiyii artiracak sekilde gegici veya hatta kalic1 olarak
degistirebileceginden tavsiye edilmez.

Jeney Alammmin Yeniden Kaplanmasi

Deney alanin1 yeniden kaplamak gerekirse, deney seridi digindaki deney alani 6lgme yapildiginda, kalint1 bosluk muhtevasi
ve ses yutma sartini karsiliyorsa, genellikle araglarin siiriildiigii deney seridi (Sekil 1°deki 3 m genislik) disinda yeniden
baska kaplama yapilmasi gerekli degildir.

5- YUZEYIN VE UZERINDE YAPILAN DENEYLERIN DOKUMANTASYONU

Jeney Yiizeyinin Dokiimantasyonu
daki bilgiler, deney yiizeyini tarif eden bir dokiimanda bulunmalidir:
Deney pistinin yeri;
Baglayicinin tipi, baglayici sertligi, agrega tipi, betonun azami teorik yogunlugu (Dg), asinma tabakasinin kalinlig1 ve
deney pistinden alinan numunelere gore belirlenen derecelendirme egrisi;
Sikistirma yontemi (6rnegin; sikistirict (silindir) tipi, kiitlesi, gecis sayisi);
Karigim sicakligi, ortam hava sicakligi ve ylizey tabakasi kaplanirken riizgar hizi;
Yiizeyin kaplandig: tarih ve miiteahhit;
Tim veya en azindan en son deney sonuglari, asagidakiler dahil:
Her numunenin kalan bosluk muhtevast;
Bosluk dlglimleri i¢in alinan numunelerin deney alani {izerindeki yerleri;

Her numunenin ses yutma katsayisi (6l¢lilmiigse). Genel ortalamayla birlikte her numune i¢in ve her frekans araligi igin
sonuglari belirtiniz.

Yutma dl¢iimleri i¢in alinan numunelerin deney pisti izerindeki yerleri;

Doku derinligi, deney sayisi ve standart sapma dahil;

Bu bendin (i) ve (iii) alt bentlerinde belirtilen deneyler igin sorumlu kurum ve kullanilan donanimin tipi;
Deney (deneyler)in tarihleri ve numunelerin deney pistinden alindig1 tarih

5.2 - Yiizeyde Yapilan Arac Giiriiltii Deneylerinin Dokiimantasyonu

Arag giiriiltii deneyini (deneylerini) tanitan dokiimanda, tiim sartlarin yerine getirilip getirilmedigi belirtilmelidir. Bu Ekin
madde 5.1’e gore bir dokiimana atif yapilmalidir.
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